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1. Johdanto

1.1 Kayttotarkoitus

smoov-apumoottorin tarkoituksena on avustaa kasivoimin liikkuvan aktiivisen pyoratuolin kdyttdjan liikkumista.

smoov on tarkoitettu pydratuolin kdyttdjalle, joilla on fyysiset ja henkiset edellytykset hallita myds pelkdn manuaalisen pyoratuolin kayt-
tdytymistd turvallisesti tyypillisissa kdyttotilanteissa. Tama koskee muun ohella myds liikkumista yla- ja alamdessa.

1.2 Tarkeitd turvallisuusohjeita — ehdottomasti noudatettava

smoov on pyordtuoleihin tarkoitettu apumoottori, joka kdsittda ajo- ja hallintayksikdn. Apumoottorin asennus ja kdytto on sallittua vain

sellaisten pyoratuolien kohdalla, jotka on mainittu Alberin pidiketietokannassa. Apumoottoria saavat kdyttda turvallisuussyistd ainoastaan

henkildt, jotka

* on saaneet opastuksen laitteen kdyttoon

» kykenevat liikuttamaan kumpaakin kdtta tai kdsivartta ilman merkittdvid rajoituksia sekd sovittamaan kummankin kdden/kasivarren liikkeet
yhteen

» pystyvdt fyysisten ja henkisten kykyjensa puolesta kdyttdmdan pydratuolia sithen asennetulla smoov-apumoottorilla varustettuna tur-
vallisesti kaikissa kdyttotilanteissa samoin kuin jarruttamaan tai pysdyttdmadan pydratuolin smoov-apumoottorin toimintahdirididen tai
sammumisen tapauksessa.

Perehdyttdminen laitteen kdyttoon on osa laitteen toimitusta. Perehdyttdmisestd huolehtii joko jdlleenmyyja tai Alber GmbH:n edustaja.

Tama ei aiheuta lisdkuluja asiakkaalle.

Jos tunnet olosi epdvarmaksi kdyttdessasi smoov-apumoottoria, pyyda jalleenmyyjddsi opastamaan sinua laitteen kasittelyssa.

Teknisten hdirididen sattuessa voit kadntyd jdlleenmyyjdn tai Alberin palvelukeskuksen puoleen (puhelin 0800 909 6250).

smoov-apumoottoria kdyttdessdsi sinun noudatettava tarkoin pydrdtuolisi valmistajan ilmoittamia ohjearvoja (esim. alustan suurimman
sallitun kaltevuuden, pydrien ilmanpaineen, enimmdisnopeuden jne. osalta) samoin kuin valmistajan antamia kdyttod koskevia yleisohjeita.
Raja-arvoja ei missddn tapauksessa saa ylittda.

Myos liikkumista voimakkaiden sahkdisten hdiriokenttien ldheisyydessd on valtettdva.

smoov-apumoottorin kdyttd voi harvinaisissa tapauksissa hdirita muiden laitteiden (esimerkiksi tavaratalojen varashalytinten) toimintaa.
smoov-apumoottoria ei saa kdyttda liukuportaisiin ja liukukdytaville ajettaessa.

Mikali harrastat pyoratuolissa istuessasi urheilua (esim. painonnostoa tms.), smoov-apumoottorista on katkaistava virta ja pydratuolin
seisontajarrut on kytkettdva pdalle.

smoov-apumoottoriin ei saa yhdistda lisdvarusteita, joita Alber ei ole hyvaksynyt.

Kayttdja saa aloittaa smoov-apumoottorin kdyton vasta sen jalkeen, kun hadn on saanut apumoottorin kdyttoéa koskevan
perehdytyksen.

Ota tdman osalta yhteyttd jilleenmyyjaasi tai Alberin edustajaan.

smoov-apumoottorin kdytdon ei katsota olevan asianmukaista, mikali laitteen kaytto aloitetaan saamatta ensin asiaan-
kuuluvaa perehdytysta laitteen kdyttoon. Tama voi johtaa muun muassa takuun raukeamiseen. Laitteesta voi aiheutua
vammojen vaara, mikali laitetta ei kdytetd asianmukaisesti.

1.3 smoov-apumoottorin asianmukainen kdytto

smoov on ladkinndllinen laite, joka on tarkoitettu vammansa vuoksi pydratuolia tarvitseville aktiivisille pyoratuolin kayttdjille. smoov on
manuaalisiin pydratuoleihin asennettava apumoottori, joka muuntaa manuaaliseen pydratuolin sahkopyoratuoliksi ja parantaa siten merkit-
tdvasti pydratuolin kdyttdjan liikkuvuutta ja joustavuutta.

smoov-apumoottoria saa kdyttad, kuljettaa ja huoltaa yksinomaan taman kayttdohjeen mukaisesti. smoov-apumoottorin asennus ja kdytto
on sallittua vain, jos apumoottorin yhteydessa kaytettava pyoratuoli mainittu Alberin pidiketietokannassa.

Sopivien pyoratuolien lisddmisestd tietokantaan paattaa jalleenmyyja tai Alber itse.

1.4 Kdsittelyohjeita

smoov-apumoottorilla varustetut pyoratuolit on tarkoitettu ainoastaan liikuntarajoitteisten henkildiden kuljettamiseen. Alberin hyvaksymien
varusteiden lisdksi niihin ei saa asentaa muita osia. Laitteeseen ei saa tehdd myoskaan teknisia muutoksia.

smoov-apumoottorin yksittdiset komponentit, lisdosat samoin kuin pidikkeet ja adapteriakselit saa asentaa ainoastaan Alber tai Alberin
valtuuttama erikoisliike.

smoov-apumoottorin kdyton edellytykset:

» Tdman kdyttoohjeen noudattaminen kaikilta osin

* smoov-apumoottorin avustuksella ajamista koskevien tietojen noudattaminen samoin kuin luvussa 10 esitettyjen turvallisuusohjeiden ja
varoitusten noudattaminen



* smoov apumoottoria saavat kdyttdaa vain henkildt, jotka on perehdytetty laitteen kdsittelyyn.
» Kayttdjd tai sivulliset eivdt ole tehneet smoov-apumoottoriin muutoksia.

Henkilon katsotaan olevan perehdytetty laitteen smoov-apumoottorin kdyttoon, mikdli henkildlle on selostettu hdnelle kuuluvat tehtavat
seka virheellisistd toimintatavoista aiheutuvat vaarat ja mikali henkilda on opastettu smoov-apumoottorin kasittelyssa. Tdllainen henkild
on yleensd smoov-apumoottorilla varustetun pyoratuolin kdyttdjd. Perehdyttdmisestd vastaa valtuutettu erikoisliike tai Alber GmbH:n edus-
taja. smoov-apumoottoria eivat saa kdyttda henkilot, jotka eivdt ole saaneet perehdytysta laitteen kdyttoon tai jotka eivdt muutoin
tayta laitteen kayttoon vaadittavia edellytyksia.

smoov-apumoottoria ei saa kdyttda tarkoituksiin, jotka ovat asianmukaiseksi katsotun kdyton vastaisia. Tama koskee erityisesti kaikenlaista
kuormien kuljettamista (esimerkiksi kdyttoesineiden kuljettamista) tai lisahenkildiden kyyditsemistd pyoratuolissa. Asianmukaiseen kdyt-
toon kuuluvat myos kdyttoohjeissa annettujen huoltotditd koskevien ohjeiden noudattaminen samoin kuin ajokdyttoa koskevien turvalli-
suusohjeiden ja varoitusten noudattaminen.

Alber GmbH katsoo seuraavat tapaukset smoov-apumoottorin vdarinkaytoksi:

» Laitteen kdytto tdmdn oppaan ohjeiden ja suositusten vastaisesti

e Tdssd oppaassa madriteltyjen teknisten raja-arvojen ylittdminen

+ Laitteeseen tehtdvdt tekniset muutokset

* Muiden kuin Alberin valmistamien tai kdyttoon tarjoamien osien ja lisdvarusteiden asennus ja kaytto

Alber GmbH ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat smoov-apumoottorin ja sen lisdvarusteiden virheellisestad kdytostd,
smoov-apumoottorin ja sen lisdvarusteiden kdytosta tahdan perehtymdttoman henkilén toimesta, smoov-apumoottorin ja
sen lisdvarusteiden kdytosta timan oppaan ohjeiden ja erityisesti oppaan sisdltdmien turvallisuusohjeiden ja varoitusten
vastaisesti samoin kuin tdssd oppaassa madriteltyjen teknisten rajojen ylittymisestd kdyttdjan tai sivullisen kohdalla.

Perehdy ennen smoov-apumoottorin kdyton aloittamista tdmdn oppaan yksittdisten kappaleiden sisdltamiin turvalli-
suusohjeisiin ja varoituksiin.

1.5. Merkkien selitykset
Tarkedt vinkit ja ohjeet on merkitty tdssa kdyttoohjeessa seuraavasti:

Vinkkejd ja lisdtietoja.

Varoittaa mahdollisista turvallisuus- ja terveysriskeistd ja terveydelle aiheutuvista vaaroista sekd muistuttaa mah-
dollisista tapaturman vaaroista. Varoittaa mahdollisista teknisistd ongelmista tai vaurioista.

Noudata ehdottomasti nditd ohjeita ja varoituksia valttdaksesi henkilévahingot sekd tuotteen vahingoittumisen!

" om "on

takana”, “vasemmalla”, “oikealla” jne.) on maaritelty

o

Tdssd kdyttoohjeessa kdytetyt sijaintia koskevat kdsitteet (esimerkiksi “edessd”,
kayttdjan nakokulmasta katsottuna.

Seuraavassa on selostettu kilvissa (katso luku 19) ja osittain myds tdssd kdyttdohjeessa kaytetyt symbolit.

pyoratuoleja koskevan standardin ISO 7176-14 asiaankuuluvien lukujen vaatimukset ja vastaavat EU:n lddkinndllisistd
laitteista annetun asetuksen (MDR) 2017/745 vaatimuksia.
Smoov-apumoottori on luokkaan I kuuluva lddkinndllinen laite.

M D Laakinnallinen laite

c € smoov ja siihen kuuluva ulkoinen latauslaite tayttdvat sekd sahkopyoratuoleja koskevan standardin EN 12184 ettd

smoov-apumoottorin ja sen osien havittdmistd koskeva ohje, katso luku 12.4




\

Laite on suojattava kosteudelta.

Ilmoittaa lampdtila-alueen, jolla smoov-apumoottoria voi kayttaa.

smoov-apumoottorin kdytto: Noudata kdyttdohjetta!

Tamad kayttdohje sisdltdd muun muassa smoov-apumoottorin kayttdd ja akkujen lataamista koskevia ohjeita, tietoja ja
varoituksia. Ndma tiedot on luettava, ennen kuin smoov-apumoottori otetaan kdyttoon tai apumoottorin akut lada-
taan ensimmdistd kertaa. Tietoja on myds noudatettava apumoottorin kdyton ja akkujen lataamisen yhteydessa.

Laturi/lataaminen: Noudata kdyttdohjetta!

Tamad kdyttdohje sisdltdd muun muassa laturin kdyttod ja akkujen lataamista koskevia ohjeita, tietoja ja varoituksia.
Ndma tiedot on luettava, ennen kuin smoov-apumoottori otetaan kdyttoon tai apumoottorin akut ladataan ensim-
mdistd kertaa. Tietoja on myds noudatettava apumoottorin kdyton ja akkujen lataamisen yhteydessa.

Henkilon maksimipaino, jolla smoov-apumoottoria saa kuormittaa. 140 kg

Valmistuspdivamddrdn merkintd laitekilvessad

Laitteen valmistajan nimi ja osoite (katso tdmdn kadyttdohjeen takasivu)

Suojaeristetty, laiteluokka 2

Ei saa kdyttdd ulkona (latauslaite)

Varoitus magneettisista kentistd ja voimista.

Vaarallisen aineen merkintd (luokka 9) paallyspakkauksessa

Kasien ruhjoutumisen vaara



1.6 Sallitut kdyttoolosuhteet/kayttopaikat

Noudata kdyttdolosuhteille asetettuja vaatimuksia sen pydratuolin kdyttdohjeessa, johon smoov on asennettu.

Noudata smoov-apumoottoria koskevien tietojen lisdksi ehdottomasti myds pydratuolivalmistajan ilmoittamia tietoja (esim. suurin sal-
littu ajoalustan kaltevuus, suurin sallittu ylitettdvdn esteen korkeus, suurin sallittu kdyttdjan paino, maksiminopeus jne.). Noudata aina
pienintd ilmoitetuista arvoista!

Pyoratuolin sallittuihin kdyttoolosuhteisiin liittyvdt rajoitukset (esim. suurimman sallitun ajoalustan kaltevuuden, suurimman sallitun
ylitettdvan esteen korkeuden, suurimman sallitun kdyttdjan painon jne. osalta) on otettava aina huomioon myds smoov-apumoottorin
kayton yhteydessa!

smoov-apumoottoria saa kdyttdd vain -25 °C:n ja +50 °C:n vdliselld ldmpotila-alueella. Huolehdi tamdn vuoksi siitd, ettd smoov ei altis-
tu ldmmonldhteille (esimerkiksi voimakkaalle auringonpaisteelle), silld muutoin laitteen pinnat voivat kuumentua voimakkaasti.

Viltd liikkumista padllystamattomalld ajoalustalla (esim. irtosoralla, hiekassa, mudassa, lumessa, jaalld tai syvissa vesilammikoissa).
Noudata erityisesti luvun 3 turvaohjeita ja varoituksia.

smoov-apumoottorin avulla litkkumista varten pyoratuoliin on asennettava kaksi yhteenkuuluvaa kaatumaestetta.
Pyoratuolilla ei saa liikkua apumoottorin avulla, mikdli kaatumaesteitd ei ole asennettu paikalleen.

Huolehdi mahdollisuuksien mukaan siitd, ettd smoov ei altistu pitkdaikaisesti voimakkaalle auringonpaisteelle. Muu-
toin moottorin lampenee, mika estdd darimmaisissd tapauksissa moottorin tehon tdysindisen hyédyntimisen. Myés
muoviosat vanhenevat nopeammin voimakkaassa auringonpaisteessa. Ajoyksikko saattaa myos kuumentua pitkdaikai-
sen kdyton yhteydessa (ja altistuessaan mahdollisesti lisdksi voimakkaalle auringonpaisteelle).

Ylikuumenemisen tapauksessa: Anna smoov-apumoottorin jadhtya vahintddn 60 minuutin ajan. Valta talléin myos
joutumista millddn tavoin apumoottorien kosketuksiin apumoottorin kanssa (esimerkiksi kdsien tai paljaiden sdarien
osalta).

1.7 Toimitussisalto

smoov-apumoottorin ajo- ja hallintayksikko

latauslaite

USB-C-latausjohto hallintayksikdn lataamiseen

kayttdjan pyordtuoliin sopiva hallintayksikdn kiinnityslevy (asennettu valmiiksi pyordtuoliin)
tama kayttoohje

pyoratuolin adapteriakseli ja hallintayksikdn pidike (asennettu valmiiksi pyordtuoliin)

Tarkasta, ettd toimitus sisdltda kaikki ilmoitetut osat. Jos osia puuttuu, ota yhteyttd jalleenmyyjaasi.

1.8 Tarkeimmat osat yhdelld silmaykselld
(avaa tata varten kannen yleiskuva laitteesta)

Smoov-ajoyksikko (kuva A) Latauslaite (kuva C)

Latausliitin

Akun kapasiteetin ndytto
Virtapainike

Kahva (lukittavissa)
USB-C-latausliittimen suojus
USB-C-Lliitin

Takavalo

Vetopyora

Lukituskynsi

Latauspistoke 18
Verkkopistoke 19
LED-ndyttd 1 20
LED-ndyttd 2 21
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Smoov-hallintayksikké (kuva B)

Virtapainike 10
Nopeudenvalintapyora 11
Hallintayksikon ndytto 12
USB-C-liittimen suojus 13
USB-C-latausliitin 14
Pairing-painike 15
Kiinnityslevy 16
Salpa 17




2. Kayttoonotto

Alber tai jdlleenmyyjd huolehtii smoov-apumoottorin ja mahdollisesti tilaamiesi lisdva-
rusteiden asentamisesta pydratuoliisi ja toimittaa laitteet siten kdyttovalmiina. Taman
vuoksi pydratuolin pohjassa on ajoyksikdn asentamiseen tarkoitettu pidike tai adapte-
riakseli [22] (katso luvut 8.2 ja 8.3) ja pydrdtuolin rungossa puolestaan hallintayksikon
kiinnittdmiseen tarkoitettu pidike (katso luku 2.3).

Jélleenmyyjd tai Alberin edustaja perehdyttda sinut smoov-apumoottorin luovutuksen
yhteydessd laitteen ja laitteen mukana tilaamiesi lisdvarusteiden kayttoon. Sinulle luo-
vutetaan talloin myos tdmd kdyttoohje, joka sisdltdd teknisten tietojen ohella tarkeitd
smoov-apumoottoriin kdyttod koskevia ohjeita.

Voimassa olevien kuljetusmdardysten vuoksi ajo- ja hallintayksikdn akkujen varaustaso on
toimitushetkelld enintddn 30 prosenttia. Sinun on taman vuoksi syytd ladata molemmat
akut tdyteen ennen ensimmadistd kdyttokertaa (katso luku 4).

Alber valmistaa erimallisia adapteriakseleita ja lisdosia, minkd vuoksi tdman oppaan kuvissa ndkyvat osat saattavat toisinaan
poiketa pydratuoliisi asennetuista osista. Tama ei kuitenkaan vaikuta smoov-apumoottorin toimintoihin.

Seuraavissa luvuissa esitetyt parametreja koskevat tiedot ovat tehdasasetuksia.
Asetuksia voi muuttaa valinnaisena saatavan Mobility-sovelluksen avulla pyordtuolin kdyttdjan toiveiden mukaisesti.

Pydratuolin ohjaus ja jarruttaminen tapahtuvat kelausvanteen avulla. Erityisesti jarruttamisen yhteydessa muodos-
tuu ldmpoa kdden ja (etenkin muovisen) kelausvanteen vilisen kitkan vuoksi. Suosittelemme tdmén vuoksi kaytta-
mddn smoov-apumoottorin kdyton aikana sopivia kadsineitd, jotta kdsiin ei muodostu rakkuloita.

Smoov-apumoottoria eivdt saa kdyttda henkilot, jotka eivit ole saaneet perehdytysta laitteen kdyttoon tai jotka eivat
muutoin tayta laitteen kdyttoon vaadittavia edellytyksia.

Nopeusrajoitus
Turvallisuutesi vuoksi suosittelemme, ettd et ylitd paivittdisessa kdytossa ilmoitettua smoov-apumoottorin tai pyora-

tuolin suurinta sallittua nopeutta (noudata aina pienempda ndistd arvoista). Takuu ei kata vahinkoja, jotka johtuvat
pyoratuolin kdytostd madriteltyd enimmaisnopeutta suuremmilla nopeuksilla.

smoov-apumoottoria ei saa kdyttad, mikali pyoratuoliin ei ole asennettu kahta seisontajarrua.

smoov-apumoottorin avulla litkkumista varten pyoratuoliin on asennettava kaksi yhteenkuuluvaa kaatumaestetta.
Pyoratuolilla ei saa liikkua apumoottorin avulla, mikadli kaatumaesteitd ei ole asennettu paikalleen.

smoov-ajoyksikon avulla saavutettavissa oleva enimmdisnopeus on 6 tai 10 km/h. Ajoyksikko kytkeytyy tyhjakayn-
nille, mikali tdma arvo ylittyy (esimerkiksi alamdessd). Nopeutta on tilléin pienennettdva kelausvanteen avulla.
Ajoyksikko kdynnistyy automaattisesti uudelleen heti, kun pydratuolin nopeus laskee aiemman nopeuden / asetetun
nopeuden alapuolelle.



2.1 Ajoyksikon asentaminen pyoratuoliin

Aktiiviset pyordtuolin kayttdjat pystyvat kiinnittdmdan smoov-apumoottorin ajoyksikon

pienen harjoittelun jélkeen itse pyordtuolista kdsin. Vaihtoehtoisesti ajoyksikon voi

asentaa jo ennen kdyttdjan istuutumista pyordatuoliin. Asentamisen voi suorittaa myds
avustaja.

Asentamisen tulee tapahtua aina seuraavien ohjeiden mukaisesti.

» Estd pyordtuolin liikkuminen vahingossa pois paikaltaan kytkemalld seisontajarrut.

» Varmista, ettd sekd ajo- ettd hallintayksikkd on kytketty pois padltd. Kummankin yksi-
kon saa kiinnittdd pyordtuoliin vain, jos yksikdt on kytketty pois paalta.

» Tartu ajoyksikkdon kahvasta [4] ja vieritd yksikkd pyordtuolin alle. Tdamd on tarkedd,
silld pyoratuoli saattaa ajoyksikkdd nostettaessa kallistua taaksepdin!

» Nosta ajoyksikkod kahvasta [4]. Pydratuolin lukituskynsi [9] avautuu talldin automaat-
tisesti.

» Vie lukituskynsi [9] pyordtuolin yhteydessd olevaan pidikkeen tai adapteriakselin [22]
sisdaan ja irrota otteesi kahvasta [4].

» Jos lukituskynsi [9] ja pidike tai adapteriakseli [22] on yhdistetty oikein toisiinsa,
kahva [4] laskeutuu automaattisesti lepoasentoonsa.

* Varmista lisdksi koteloa kevyesti litkuttamalla, ettd ajoyksikkd on yhdistetty oikein
pyoratuoliin. Ajoyksikkddn ei saa talloin missddn tapauksessa tarttua eika yksikkoa
nostaa kahvasta [4], silld yksikko irtoaa talloin kiinnityksestdan. Ajoyksikkoon ei saa
myoskdan tarttua vetopyoran [8] alueelta, jotta mahdollisesti vaakasuorassa pydriva
vetopydra ei aiheuta sormille ruhjevammoja.

Ajoyksikkd on ndin asennettu pyodratuoliin. Seuraavassa vaiheessa on vuorossa hallintayk-
sikon asennus.

Muista, ettd lukituskynsi [9] avautuu nostettaessa ajoyksikkoa kahvas-
ta [4], jolloin ajoyksikko irtoaa pidikkeestd/adapteriakselista [22]!

Esta pyoratuolin liikkuminen vahingossa pois paikaltaan kytkemalla
seisontajarrut.

Varmista, ettd virta on katkaistu ajoyksikostd. Laitteen saa kiinnittaa
pyoratuoliin vain, jos laite on kytketty pois paalta.

2.2 Ajoyksikon irrottaminen pyoratuolista

Aktiivinen pyordtuolin kdyttdja voi myds itse irrottaa smoov-apumoottorin pyoratuolista

tai jattdd tdmdn toimenpiteen avustajan tehtdvaksi.

e Estd pyordatuolin liikkuminen vahingossa pois paikaltaan kytkemalld seisontajarrut.

» Varmista, ettd sekd ajo- ettd hallintayksikko on kytketty pois pdaltd. Kummankin yksi-
kon saa irrottaa pyoratuolista vain, jos yksikot on kytketty pois paalta.

» Nosta ajoyksikkod kahvasta [4]. Pydratuolin lukituskynsi [9] avautuu talldin automaat-
tisesti.

» Poista ajoyksikko pidikkeestd tai adapteriakselista [22]. Vieritd ajoyksikko pyoratuolin
alapuolelta pyoratuolin eteen. Tdmd on tdrkeda, silld pyordtuoli saattaa ajoyksikkoa
nostettaessa kallistua taaksepdin!

» Sijoita ajoyksikko turvalliseen sdilytyspaikkaan, jossa laite on suojassa vdarinkdytolta
(esimerkiksi leikkivien lasten ulottumattomissa).

Estd pyoratuolin liikkuminen vahingossa pois paikaltaan kytkemalld
seisontajarrut.

Varmista, ettd virta on katkaistu ajoyksikosta. Laitteen saa irrottaa
pyoratuolista vain, jos laite on kytketty pois paalta.



2.3 Hallintayksikon kiinnittaminen ja irrottaminen

Apuvdlineiden jalleenmyyjd on asentanut pydratuoliin kiinnityslevyn [16] hallintayksikon
kiinnittdmista varten. Hallintayksikdn voi ndin kiinnittad kiinnityslevyyn tai irrottaa kiin-
nityslevysta tarpeen mukaan.

Hallintayksikon kiinnittdminen

.

Kytke pyodrdtuolin seisontajarrut.

Katkaise ensin virta kokonaan ajoyksikdstd (ks. luku 3.6.2).

Jos virta on kytketty myds hallintayksikkoon, katkaise virta my6s hallintayksikosta
(ks. luku 3.6.1)

Vie hallintayksikko tamédn jdlkeen viistossa asennossa kiinnityslevyn [16] pidikkeeseen
[16a]. Tartu hallintayksikkoon tilloin alhaalta kahvasta. Ald missddn tapauksessa tar-
tu yksikkoon nopeudenvalintapyordstd [11] kdsin (ks. kuva).

Kallista hallintayksikkoa kiinnityslevyd [16] vasten, kunnes kuulet yksikon lukittuvan
pidikkeeseen [16b].

Varmista, ettd hallintayksikko on lukittunut asianmukaisesti paikalleen kiinnityslevyyn
[16].

Ald missadn tapauksessa tartu hallintayksikkoon nopeudenvalintapyd-
rastd [11] viedessasi yksikon kiinnityslevyn [16] sisddn. Tartu yksik-
koon ainoastaan kahvasta kasin (ks. oheinen kuva).
Ndin virta ei kytkeydy vahingossa hallintayksikkoon.

Hallintayksikon poistaminen

Kytke pyodratuolin seisontajarrut.

Katkaise ensin virta kokonaan ajoyksikostd, jollet ole jo tehnyt ndin (ks. luku 3.6.2).
Katkaise virta hallintayksikosta (ks. luku 3.6.1).

Paina kiinnityslevyn [16] alapddssd olevaa salpaa [17].

Poista hallintayksikko kiinnityslevystd [16]. Tartu hallintayksikkdon talloin kahvasta.
Ald missddn tapauksessa tartu yksikkdon nopeudenvalintapydrista [11] késin.
Sijoita ajoyksikko turvalliseen sdilytyspaikkaan.

Ald missadn tapauksessa tartu hallintayksikkoon nopeudenvalintapyd-
rastd [11] poistaessasi yksikon kiinnityslevysta [16]. Tartu yksikkoon
ainoastaan kahvasta kasin (ks. oheinen kuva).

Ndin virta ei kytkeydy vahingossa hallintayksikkoon.

Tietoja vasenkatisille henkildille

Kiinnityslevy [16] on asennettu pydratuolin oikealle puolelle, ellet ole ilmoittanut
smoov-apumoottorin tilauksen yhteydessa toisin.

Hallintayksikon toimintatapaa voi tarvittaessa muuttaa Mobility-sovelluksen avulla
vasenkatistd kdyttdjaa varten. Lisdtietoja aiheesta on Mobility-sovelluksen kayttooh-
jeessa.



2.4 Hallintayksikon asetukset

Ndyton [12] asentoa voi muuttaa tarpeen mukaan.

» Katkaise virta kokonaan ajoyksikdsta (ks. luku 3.6.2).

* Avaa hallintayksikon suojus [13].

* Avaa hallintayksikon taustapuolella sijaitsevia kolmea ruuvia [26] enintdan puoli
kierrosta. Kaytd tarkoitukseen kuusiokoloavainta, avainvali 2,5.

» Kierrd rengasta [25], kunnes ndyttd [12] on haluamassasi asennossa. Kiristd kolmea
ruuvia [26] tdmadn jdlkeen varovasti, kunnes rengasta [25] ei voi endd kiertda.

* Sulje hallintayksikdn suojus [13].

3. Liikkuminen apumoottorin avulla

3.1 Jdrjestelmédn kdynnistaminen

Virta on kytkettdva ajo- ja hallintayksikkddn ennen liikkeelleldht6d apumoottorin avulla.

Suorita talléin vuoron perdan seuraavat vaiheet:

» Kytke kaikki ldhelldsi olevat Bluetooth-laitteet pois pddltd, jotta ne eivdt hdiritse
yhteyden muodostamista ajo- ja hallintayksikon valille.

= Varmista, ettd ajoyksikdn vetopyord [8] on oikeassa asennossa (ks. luku 3.4).

» Paina lyhyesti ajoyksikon painiketta [3]. Virta kytkeytyy télloin yksikkdon. Kuultavissa
on lyhyt ddnimerkki, painikkeeseen [3] syttyy vihred valo ja ndytto [2] ilmoittaa akun
kapasiteetin (ks. luku 5.1). Lisdksi tdmédn jdlkeen palaa myos takavalo [7].

* Kytke virta hallintayksikkddon (yksikon on télldin oltava pidikkeessd [16]), painamalla
yksikon painiketta [10] noin 2 sekuntia.

* LED-valo [f] ndyttdd nyt hallintayksikdn akun kapasiteetin eri vérein (ks. luku 5.2).
Jos sininen LED-valo [f] vilkkuu, yksikkd yrittdd muodostaa Bluetooth-yhteyden ajoyk-
sikkddn.

* Jos Bluetooth-yhteyden muodostuminen ei onnistu 10 sekunnin kuluessa, punainen
LED-valo [f] vilkkuu 20 sekunnin ajan. Tdmdn jalkeen hallintayksikkd kytkeytyy pois
paalta.

* Jos Bluetooth-yhteyden muodostaminen ajo- ja hallintayksikdn valille onnistuu, hallin-
tayksikon LED-valo [f] palaa yhtdjaksoisesti. Varien merkitys on selostettu luvussa 5.2.
Nayttd ilmaisee myds hallintayksikon akun kapasiteetin.

Bluetooth-yhteyden muodostaminen edelld kuvattujen vaiheiden yhteydessa voi epdon-

nistua seuraavista syista:

Vetopyora on vadrdssa asennossa.

Virtaa ei voi kytked ajoyksikkddn, jos vetopyora [8] on vddrdssd asennossa (ks. luku 3.4).
Virtapainikkeessa [3] palaa tallgin vihred valo, ja ndytdssa [2] vilkkuu puolestaan valkoi-
nen LED-valo [c].

Ajoyksikon akku on tyhja.

Jos akun kapasiteetti ei ole enda riittdvd, LED-valo [a] vilkkuu hetken ajan ndytdssa [2]
kytkettdessd virta smoov-apumoottoriin. Tdman jalkeen jdrjestelmd kytkeytyy kokonaan
pois paalta. Lataa akku siten kuin luvussa 4.1 on kuvattu.

Hallintayksikon akku on tyhja.

Jos akun kapasiteetti ei ole enda riittdva, LED-valo [f] vilkkuu hetken ajan ndytdssa [12]
kytkettdessa virta hallintayksikkodn. Taman jalkeen jarjestelma kytkeytyy kokonaan pois
paaltd. Lataa akku siten kuin luvussa 4.2 on kuvattu.

Jarjestelmavirhe
Ks. tdman osalta luku 6.




Bluetooth-laitteiden aiheuttama hdirio

Tarkasta, onko kaikki [dhelldsi olevat Bluetooth-laiteet kytketty pois pdaltd.

Jos ndin on, eikd yhteyden muodostaminen ajo- ja hallintayksikon valille onnistu usean
yrityksen jalkeenkddn, ota yhteyttd jalleenmyyjdasi.

3.2 Liikkuminen smoov-apumoottorin avulla
Liikkeelleldhto on mahdollista, kun ajo- ja hallintayksikdon valille on muodostettu Blue-
tooth-yhteys. Talléin on huomattava seuraavat tekijat:

smoov pystyy liikkumaan (kayttdjasta katsottuna) vain eteenpdin. Peruuttaminen
laitteen avulla ei siten ole mahdollista.

smoov on pelkdstdan pyoratuolin apumoottori, eika sitd ole varustettu jarrutustoimin-
noilla.

Liikesuunnan ohjaus ja jarruttaminen tapahtuvat pyordtuolin kelausvanteen avulla.
smoov alkaa liikkua, kun nopeudenvalintapydrad [11] pyoritetddn eteenpdin. Mitd
pidemmalle nopeudenvalintapydrdd pydritetddn litkesuunnassa, sitd nopeammin pyo-
ratuoli Liikkuu.

Nopeudenvalintapyorda [11] voi pyorittad rajoituksetta. Nopeus ei voi kuitenkaan kasvaa
endd sen jdlkeen, kun huippunopeus on saavutettu.

Nopeus pienenee, kun nopeudenvalintapydrda pyoritetdan liikesuuntaan ndahden vas-
takkaiseen suuntaan. Vetopyora [8] pysdhtyy nollakohdan alittuessa. smoov on talldin
tyhjakdyntitilassa. Hallintayksikkd on kuitenkin edelleen toiminnassa.

Pyoratuolin pysdyttdmiseksi apumoottorin pysahtymisen jélkeen on jarrutettava taval-
liseen tapaan kelausvanteiden avulla.

SMOQV 010:n apumoottorin jatkuva tuki perustuu aktiiviseen Bluetooth-yhteyteen hallinta- ja ajoyksikdn valilld. Bluetooth-
yhteyden katketessa SMOOV 010:n siirtyy turvalliseen tilaan (jossa ei ole apumoottorin tukea) eli ajoyksikkd katkaisee SMOOV
010:n tuen. Ndin kayttdjd voi milloin tahansa reagoida hatdtilanteisiin ohjaamalla jarjestelmdd manuaalisen pyodrdtuolin

tapaan kelausvanteilla.

Kaytettyjen tekniikoiden kokonaisuus takaa sopivan nk. quality of servicen (QoS, palvelun laatu) molemmille Bluetooth-
yhteyksille. Ajo- ja hallintayksikon vélinen liitdntd toimii ensisijaisesti erilliselld Bluetooth-yhteydelld (erillinen Bluetooth-
moduuli), mikd takaa vakaan tiedonsiirron. Yhteys sovellukseen toimii toisen Bluetooth-moduulin kautta. Molemmat
Bluetooth-yhteydet ovat kuitenkin uusimman salaustyyppinsa ja SweynTooth-haavoittuvuudet huomioon ottaen erittdin

turvallisia.

Bluetooth-yhteyden katkeaminen voi johtua monista syista.

SMOQV 010 on EMC-hyvaksytty standardin ISO 7176-21 mukaisesti aktiivinen Bluetooth-liitdntd mukaan lukien ja sen langa-
ton yhteensopivuus on hyvaksytty standardin ANSI C63.27:2017 mukaisesti. Siksi katkokset kotitalous- ja toimistoymparistds-
sd ovat erittdin epatodenndkdisid. Kaikkia mahdollisia suuria hdiridldhteitd ei kuitenkaan ole voitu ennakoida.

Silti on todella epatodenndkdistd, ettd Bluetooth-yhteys katkeaisi muiden hdiridlahteiden, kuten varashdlyttimien, vaikutuk-

sesta.

Tarkoituksellisten hakkerointihyokkdysten mahdollisuutta ei lddkinnallisten laitteiden markkinoilla voida sulkea kokonaan
pois. Hyokkddja voi yrittdd saada laitteen kaatumaan laukaisemalla esim. niin kutsutun SweynTooth-haavoittuvuuden kautta
vakavan vian, joka voi aiheuttaa palveluneston. Jos SMOOV 010:n Bluetooth-yhteys on katkaistu hydkkaykselld, jarjestelma
lopettaa ajamisen tukemisen saattaakseen jdrjestelmdn turvalliseen tilaan. Joka tapauksessa yhteys katkeaa, mutta voit aina
valttdd vaaralliset tilanteet kayttamalld jarjestelmda kuin manuaalista pydratuolia ja siirtymalld pois vaara-alueelta.

Nopeudenvalintapydran yksittdiset nopeusasetukset voi ohjelmoida yksi-
l6llisesti smoov Mobility -sovelluksen avulla. Perehdy tdman osalta aihetta
kasitteleviin kohtiin smoov Mobility -sovelluksen kdyttdohjeessa.



3.3 Hatapysaytys vaaratilanteissa

Jokainen pydratuolin kdyttdja on harjaantunut pysdyttdmdan pyordtuolinsa vaaratilan-

teissa valittomasti jarruttamalla pydratuolin kelausvanteita kdyttden.

Seuraavia ohjeita on noudatettava, jotta pyordtuolin voi pysdyttdd vaaratilanteissa nope-

asti myds liikuttaessa smoov-apumoottorin avulla:

» Paina virtapainikkeen [10] ulompaa osaa. Ajoyksikon vetopyora [8] pydrii tdmdn jal-
keen vapaasti. Hallintayksikko ei kuitenkaan kytkeydy pois pddltd, vaan on edelleen
toimintatilassa.

» Jarruta mahdollisimman nopeasti kelausvanteita kdyttden, kunnes pydratuoli on
pysdhtynyt kokonaan.

HUOMIOQ! — HUOMATTAVA ONNETTOMUUSRISKI!

Jos ajoyksikon vetopyorad [8] ei kytketd hatdapysdytyksen yhteydessa
tyhjdkaynnille virtapainikkeella [10], apumoottori liikuttaa pyoratuolia
edelleen esiasetetulla nopeudella. Pyoratuolin pysdyttaminen kelaus-
vanteita kdyttden on tilléin ldhes mahdotonta.

Virtapainikkeen [10] painaminen ei kytke hallinta- eika ajoyksikkoa
pois paalta. Taman tilan ilmaisee LED-valojen palaminen. Tama mer-
kitsee sitd, ettd smoov alkaa liikkua heti, kun nopeudenvalintapyodraa
[11] pyoritetddn (mahdollisesti tahattomasti). Taman vuoksi sinun
on syyta katkaista virta ajoyksikdstd kokonaan hatapysaytyksen yhte-
ydessd (ks. luku 3.6.2). Kytke virta uudelleen ajoyksikkdon vasta sen
jdlkeen, kun pydratuolilla voi jalleen liikkua turvallisesti.




3.4 Liikkuminen kaarteissa

Vetopyord [8] kddntyy kaarteessa keskiasennosta vasemmalle tai oikealle. Nopeus alenee
tdlloin vahitellen automaattisesti, kunnes ajoyksikko pysahtyy lopulta kokonaan. Tama
on vialttdmatontd, silld pyoratuoli saattaa kaatua, mikali kaarteessa litkutaan liian suurel-
la nopeudella.

Jos ajokulma pienenee ennen apumoottorin katkaisua, nopeutta nostetaan jalleen por-
taittain.

Jos vetopydra on sallitun ajoasennon ulkopuolella (yli 45° oikealla tai vasemmalla), ajo-
yksikko kytkee tuen pois pdaltd eikd sitd voida endd aktivoida. Vasta, kun vetopyord on
jalleen ajoasennossa (kuva B), apumoottori voidaan aktivoida kddntamalld hallintayksi-
kon nopeuden sdatopyorad uudelleen.

Ajon tukemisen aktivointi ei ole pysyvdd, toisin sanoen jos pydra ei ole aktivoitaessa
ajoasennon alueella tai se on poistunut ajoasennon sallitulta alueelta ja voidaan ajaa
ajoasentoon, ajokdsky on annettava uudelleen. Nopeus on sdddettdva uudelleen kdanta-
malld nopeuden hallintayksikdn sdatopyora halutulle nopeudelle.

Kun ajoyksikkd on kytketty pdalle ja se voidaan aktivoida, ajoyksikon virtapainikkeessa
[3] palaa vihred valo, ja ndytolla [2] nakyy akun kapasiteetti. Hallintayksikon ndyttoken-
tdn [12] merkkivalo [f] on akun kapasiteetista riippuen vihred, keltainen tai punainen.
Merkkivalot [a]-[e] ilmaisevat puolestaan akun kapasiteetin. Jos apumoottori pysahtyy
vetopydran [8] liian jyrkdn kddntdasennon vuoksi, ajoyksikon virtapainikkeessa [3] palaa
vihred valo ja valkoinen merkkivalo [c] vilkkuu. Hallintayksikdn ndyttdkentdn [12] merk-
kivalo [f] on akun kapasiteetista riippuen vihred, keltainen tai punainen. Valkoinen merk-
kivalo [c] vilkkuu niin ikddn myos hallintayksikdssa.

Tarkea turvallisuusohje

Vetopyora [8] saattaa kaddntya eri liiketilanteissa 180 astetta. Ndin voi
kdyda esimerkiksi kaarrettaessa heti liikkeelleldhdon jalkeen jyrkasti.
Tassa asennossa apumoottori pysahtyy, jolloin se kdy vapaalla. Tallai-
nen vddra vetopyoran asento (kuva A) voi johtaa (etenkin kaltevalla
alustalla) siihen, ettd ajoyksikko kytkeytyy energian talteenottotilaan,
mika voi vahingoittaa smoov-ajoyksikkod. Varmista timan vuoksi, etta
vetopyord [8] on oikeassa ajoasennossa (kuva B).

Varoitus - kadsien puristumisvaara
Ala koskaan kajoa vetopydrin [8] kiantoalueella vetopyorin kotelon ja

haarukan valiin.

Ohje liikkeelleldahtoon pysdytyksen jdlkeen seka ajoyksikon aktivointiin

Varmista ennen apumoottorin kdynnistamistd, ettd vetopydrd [8] on oikeassa ajoasen-
nossa (kuva B). Jos valkoinen merkkivalo (f) vilkkuu hallintayksikdn ndyttokentassa (12),
vetopydra ei ole oikeassa ajoasennossa. Tdssd tapauksessa sinun on liikuttava kelaus-
vanteiden avulla eteenpdin, jolloin vetopydra kddntyy itsestddn oikeaan ajoasentoon.
Hallintayksikon ndyttokentdssa (12) ndytetddn nyt akun kapasiteetti tasaisesti palavana
valkoisena merkkivalona. Tamdn jdlkeen jdrjestelma voidaan jdlleen aktivoida hallintayk-
sikdn nopeuden sdatopyoralld; kayttdjan on valittava haluttu nopeus uudelleen.



3.5 Toimintamatka

Jokaisen smoov-apumoottorin kayttdjan kannalta kiinnostavimpia tekijoita on jarjestel-
mdn toimintamatka. Yleisesti voidaan sanoa, ettd toimintamatka on vakiovarustukseen
kuuluvaa akkua (6,2 Ah) kdytettdessa enimmilldan 20 km.

Ndma arvot patevat optimaalisissa olosuhteissa ja koskevat tasaista maastoa ja pdallys-
tettyd alustaa. Todelliset arvot voivat poiketa tdstd maasto-olosuhteiden, ympdriston
ldmpdtilan, alustan, pydratuolin pydrien rengaspaineen, rungon rakenteen, pyoratuolin
painon ja kayttdjan painon vuoksi.

3.6 Jarjestelman sammuttaminen

3.6.1 Hallintayksikko

Hallintayksikko on joko ajokdyton tilassa tai valmiustilassa. Yksikkdd ei voi kytked

kokonaan pois paalta.

» Vetopyord [8] pyorii vapaasti ilman moottorin kdyttovoimaa, kun virtapainiketta [10]
painetaan lyhyesti tai nopeudenvalintapyorda [11] pydritetddn kulkusuuntaan nahden
vastakkaiseen suuntaan (ks. luku 3.2). Hallintayksikkd pysyy tdlléin toiminnassa.

» Jos virtapainiketta [10] painetaan yli 2 sekunnin ajan, sekd hallinta- ettd ajoyksikko
siirtyvat valmiustilaan. Talloin kaikki hallintayksikon LED-valot sammuvat, ja ajoyk-
sikkdon jaa palamaan enda vain virtapainikkeen [3] vihred valo.

* Hallintayksikko kytkeytyy automaattisesti valmiustilaan, mikali yksikko on ollut
20 minuutin ajan kdyttdmattomand. Tama ei kuitenkaan vaikuta milldan tavalla ajo-
yksikdn toimintaan.

* Hallintayksikon kdynnistaminen valmiustilasta edellyttdad yksikon kytkemistd uudel-
leen paille (ks. luku 3.1).

3.6.2 Ajoyksikko
Valmiustila
3 * Ajoyksikdn voi kytked valmiustilaan vain hallintayksikon avulla (ks. luku 3.6.1).

> * Valmiustilassa olevan ajoyksikon voi kdynnistda uudelleen vain kytkemdlld ensin hal-
/ lintayksikon uudelleen paalle.
/ » Nayttoon [2] ilmestyy virheilmoitus tai varoitus, jos valmiustilan aikana esiintyy
hairioitd tai jos akun varaus alittaa tdlléin 10 %:n tason.
¢
/ ¢ = Virran katkaiseminen kokonaan ajoyksikosta
/ \ » Virta katkeaa kokonaan ajoyksikostd painettaessa virtapainiketta [3]. Talloin LED-
% valot [2], virtapainikkeen [3] LED-valo ja takavalo [7] sammuvat. Adnimerkki ilmoit-

%% taa virran katkaisemista.

%% Virta katkeaa automaattisesti 1 tunnin kuluttua (tehdasasetus), mikdli ajoyksikko ei

ole saanut tdman ajan kuluessa signaalia hallintayksikolta.
Ajoyksikkod ei voi endd kdynnistda hallintayksikostd kasin, mikdli virta on katkaistu
ajoyksikosta kokonaan. Yksikkd on tdllgin kdynnistettdvd uudelleen (ks. luku 3.1).

Katkaise virta ajoyksikosta kokonaan pitkien kdyttotaukojen ajaksi
samoin kuin hatapysaytyksen yhteydessd, jotta yksikkoa ei voi kdynnis-
taa vahingossa.

Matkustamisen ja erityisesti lentomatkojen ajaksi hallintayksikko on
kytkettdva valmiustilaan ja ajoyksikko puolestaan kokonaan pois paalta!
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4. Akkujen lataaminen

4.1 Ajoyksikon akun lataaminen

Lue latauslaitetta koskevat turvallisuusohjeet luvuissa 11.3 ja 11.4, ennen kuin lataat

smoov-apumoottorin akun ensimmadistd kertaa. Lataa akku tamédn jdlkeen seuraavan kuva-

uksen mukaisesti.

» Kytke hallintayksikkd valmiustilaan (ks. luku 3.6.1).

*  Kytke jarjestelmd ajoyksikdstd kokonaan pois pdalta (ks. luku 3.6.1).

e Tyonna latauslaitteen virtajohto [19] pistorasiaan. LED-valo [21] on sininen ja LED-valo
[20] puolestaan oranssi.

* Yhdistd latauspistoke [18] latausliittimeen [1]. Liittimet lukittuvat automaattisesti
oikein paikalleen magneettilukituksen ansiosta.

» Latauksen alkamisesta ilmoittaa tdman jdlkeen kaksi lyhyttd ddnimerkkia.

Latauksen aikana merkkivalot [2] (ajoyksikkd) ja [12] (hallintayksikkd (vain yksikdn
ollessa toiminnassa)) ilmoittavat ajoyksikdn akun kulloisenkin lataustilan:

e LED-valo [a] vilkkuu: Lataustila <10 %

e LED-valo [a] palaa:Lataustila > 10 %

e LED-valo [b] palaa:Lataustila > 20 %

e LED-valo [c] palaa:Lataustila > 40 %

e LED-valo [d] palaa:Lataustila > 60 %

e LED-valo [e] palaa:Lataustila > 80 %

Jos hallintayksikko on kytketty padlle, LED-valo [f] ilmaisee nyt jatkuvasti hallintayksi-
kon akun jéljella olevan kapasiteetin (ks. luku 5.2).

Akku on syytd ladata aina tdyteen. Latauksen voi kuitenkin tarvittaessa keskeyttda tai
lopettaa.

Latauksen pdatyttya on irrotettava ensin latauspistoke [18] latausliittimestd [1] ja sen
jdlkeen latauslaitteen virtajohto [19] pistorasiasta.

Huomio: Ajoyksikkd on kytkeytynyt latauksen jalkeen pdalle.

Latauslaitteen ndytot
LED-valo [20] ilmaisee latauslaitteen tilan seuraavasti:

LED-valo [20] palaa, palaa yhtdjaksoisesti Latauslaite on toimintavalmiudessa.

LED-valo [20] vihred, vilkkuu Lataus on kdynnissa.

LED-valo [20] vihred, palaa yhtdjaksoisesti Lataus on paattynyt.

LED-valo [20] punainen, palaa yhtdjaksoisesti | Virhe

Latauksen pdatyttya ajoyksikko on kytkeytynyt paalle.

Ajoyksikon lataamiseen saa kdyttda ainoastaan smoov-apumoottorin
mukana toimitettua Alberin latauslaitetta. Lataamiseen ei saa kdyttaa
latauslaitteita, joita Alber ei ole toimittanut.

taita ja ettd kyseisissa osissa ole metallihiukkasia. Mahdolliset metalli-
hiukkaset on poistettava puhtaalla, kuivalla liinalla!

i Varmista, ettd latauslaitteen pistoke [18] ja latausliitin [1] ovat puh-



Poista latauslaite lataamisen jdlkeen ajoyksikostd. Latauspistoke [18]
on talldin irrotettava ensin latausliittimesta [1] ja sen jalkeen virta-
johto [19] verkkopistorasiasta.

Tarkasta akkujen varaus aina ennen liikkeelleldhtoa. Akkujen on syyta
olla ladattu tayteen ennen liikkeelleldhtda.

Jos ajoyksikossd ilmenee hdirioitd lataamisen aikana, hdiriot ilmaisee
ajoyksikon LED-valo [2] ja hallintayksikdn LED-valo [12]. Kuultavissa
on myos ddnimerkkeja (ks. luku 6)

Virta on katkaistava kokonaan ajoyksikostd, mikali yksikko on lataa-
misen aikana kiinni pydratuolissa (ks. luku 3.6.2). Myds pydratuolin
liikkuminen paikaltaan on talléin estettdva seisontajarrujen avulla.

Akku on syytd ladata aina tdyteen, jotta kdytettdvissdsi olisi smoov-
apumoottorin pisin mahdollinen toimintamatka. Samalla pienenndt riskid
joutua litkkumaan akun tyhjenemisen vuoksi ilman smoov-apumoottorin
kdyttovoimaa.

4.2. Hallintayksikon akkujen lataaminen

Alber ei toimita hallintayksikkda varten erillista latauslaitetta ja suosittelee lataamaan
yksikon ajoyksikon valitykselld (ks. luku 4.2.2). Kokonaislatausaika pidentyy, silld saman-
aikaisesti on kdynnissd myods ajoyksikon akkujen lataus. Pelkdstdaan hallintayksikdn akun
lataamiseen voi kdyttdd sahkoalan erikoisliikkeistd saatavia latauslaitteita, joiden on kui-
tenkin ehdottomasti taytettdva seuraavat vaatimukset:

= enintddn +5 V:n tasajdnnite

 virranvoimakkuus enintddn 1,5 A

» Latausjohto: C-tyypin USB-kaapeli

Lataamiseen ei saa missddn tapauksessa kayttaa latauslaitteita, joi-
den tekniset tiedot poikkeavat ilmoitetusta. Tima koskee erityisesti
saadettavia laboratoriovirtaldhteitd tai virtaldhteitd, joiden jannite tai
tehokapasiteetti on ilmoitettua suurempi!

4.2.1 Lataaminen ulkoisella latauslaitteella

» Katkaise virta ajoyksikdsta kokonaan painamalla virtapainiketta [3]. Tamad estda ajo-
yksikdn liikkumisen paikaltaan hallintayksikdn tahattoman kdyton seurauksena.

* Avaa suojus [13] hallintayksikon taustapuolelta.

e Tyonnd latauslaitteen latauspistoke latausliittimeen [14].

* Lataa akku latauslaitteen kdyttoohjeen mukaisesti.
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4.2.2 Lataaminen ajoyksikon valitykselld

» Katkaise virta ajoyksikostd kokonaan painamalla virtapainiketta [3]. Tdmad estda ajo-
yksikon liikkumisen paikaltaan hallintayksikon tahattoman kdyton seurauksena.

* Avaa suojus [13] hallintayksikon taustapuolelta ja suojus [5] ajoyksikdsta.

* Yhdistd Alber-laturin mukana toimitettu latausjohto hallintayksikdn latausliittimeen
[14] ja ajoyksikdn USB-C-liitdntddn [6]. Molemmat USB-C-liitdnndt on tarkoitettu
ohjausyksikon lataamiseen. USB-C-liitdntdjd ei saa kdyttdd muuhun kuin lataamiseen
eikd se ole teknisesti mahdollista, koska datakaapeleita ei ole liitetty.

= Kaynnistd ajoyksikon lataus luvun 4.1 kuvauksen mukaisesti.

» Latauksen aikana hallintayksikdssa vilkkuu vihred LED-valo [f].

e Latauksen padtyttya vihred LED-valo [f] palaa yhtdjaksoisesti.

e TIrrota latausjohto. LED-valo [f] sammuu.

smoov-apumoottorin voi kdynnistda uudelleen latauksen paattymisen ja latausjohdon

irrottamisen jdlkeen.

Jos molemmat liittimet yhdistetdan toisiinsa yhdistamatta talléin Alber-
latauslaitetta ajoyksikkdon, ajoyksikdn akun varaus pienenee hallintayksi-
kon akun lataamiseen tarvittavan virran vuoksi.

5. Akkujen kapasiteetin naytto
Voit seurata jatkuvasti akkujen jdljelld olevaa energiamdaraa ajoyksikon ndytosta [2] ja
hallintayksikdn ndytosta [12].

5.1 Ajoyksikon akun kapasiteetti

LED-valot [a] - [f] ndytdissd [2] (ajoyksikkd) ja [12] (hallintayksikkd) ilmaisevat ajoyksi-
kon akun kapasiteetin seuraavasti.

LED-valo [a] vilkkuu: Akun varaus <10%

LED-valo [a] palaa: Akun varaus > 10 %

LED-valot [a] ja [b] palavat: Akun varaus > 20 %

LED-valot [a], [b] ja [c] palavat: Akun varaus > 40 %

LED-valot [a], [b], [c] ja [d] palavat: Akun varaus > 60 %

LED-valot [a], [b], [c], [d] ja [e] palavat: Akun varaus > 80 %

5.2 Hallintayksikon akun kapasiteetti

Hallintayksikon akun kapasiteetin ilmaisee ainoastaan ndytén [12] LED-valo [f].

Vihred LED-valo [f] palaa yhtdjaksoisesti: Akun kapasiteetti > 20-100 %

Keltainen LED-valo [f] palaa yhtdjaksoisesti: Akun kapasiteetti > 10-20 %

Punainen LED-valo [f] palaa yhtdjaksoisesti: Akun kapasiteetti > 0-10 %

Punainen LED-valo [f] syttyy hetkeksi ja sammuu: Akun kapasiteetti <2 %, akku ldhes tyhjd



6. Virheilmoitukset ja varoitukset

12 Kahdessa seuraavassa taulukossa on lueteltu smoov-apumoottoriin liittyvat virheilmoituk-
set ja varoitukset, jotka voivat syntyd kayttovirheiden tai jarjestelmdn toimintahdirididen
seurauksena.

Sarakkeessa "LED-ndyttd” on tdlloin ilmoitettu, mitkd valkoiset LED-valot ([a] - [e]) vilkku-
vat kulloinkin ajoyksikdn ndytdssa [2] ja hallintayksikon ndytossa [12]. Valojen vilkkumisen
ilmaisee symboli o.

Virheilmoitusten yhteydessd hallintayksikdssa vilkkuu punainen LED-valo [f] ja ajoyksikdssa
puolestaan punainen valo painikkeessa [3]. Varoitusten yhteydessa vilkkuvien valojen vari

2
on keltainen (kummassakin tapauksessa valojen vilkkumisen ilmaisee symboli 0).
@ @ @ @ @ D Symboli e ilmaisee ndytdt, jotka eivdt ole toiminnassa.
(_L l‘) (‘: c‘l é 3 Ota ongelmatilanteissa tai rengasrikon sattuessa yhteytta jalleenmyyjaasi.
6.1 Virheilmoitukset
LED-ndyttd Merkkiddnien = Tauko ddnien | H&irion kuvaus Korjaus
abcde f  lukumdard valilla
(sekuntia)

e0000 O 3 5 H&irio ajoyksikon akussa Akku on joko syvapurkautunut tai viallinen.
Lataa akku. Jos tdma ei ole mahdollista, ota
yhteyttd jalleenmyyjdasi.

ceee0 O 3 5 H&irio ajoyksikon elektroniikassa Katkaise virta jarjestelmastd ja kytke virta
sen jdlkeen uudelleen. Jos hairio ei poistu,
ota yhteytta jalleenmyyjaasi.

e000O® O 3 5 H&irio ajoyksikon antureissa Katkaise virta jarjestelmdstd, pyoritd veto-
pyoraa useita kertoja edestakaisin ja kytke
virta uudelleen jarjestelmddn. Jos hairio ei
poistu, ota yhteyttd jdlleenmyyjdasi.

00000 O 3 5 Lataushairio Irrota latauslaitteen liitin pistoke ja yhdista
pistoke uudelleen. Jos hdiri6 ei poistu, ota
yhteytta jalleenmyyjdasi.

ee000 O Hdirio hallintayksikon akussa/elektro- Ota yhteyttd jdlleenmyyjdasi.

niikassa

6.2 Varoitukset

LED-ndyttd Merkkiddnien = Tauko ddnien | H&irion kuvaus Korjaus
abcde f | lukumadard valilla
(sekuntia)

e0000 O 1 5 Akun alijannitettd koskeva varoitus Akku on purkautunut ldhes tyhjaksi.
Lataa akku.

ceee0 O 1 5 Ajoyksikdn akkua/ajoyksikkdd koskeva | Akun tai ajoyksikon l@mpotila ei ole sallitul-

varoitus la alueella. Anna akun jaahtya tai lammita
akkua tarvittaessa. Kytke virta taman jal-
keen ajoyksikkodn.

00000 O 1 5 Latausvaroitus Ympariston ldmpotila on liian matala tai lii-
an korkea. Lataaminen on mahdollista aino-
astaan ldmpotila-alueella 0 °C ... 40 °C.

eee00 O 1 Turvakatkaisu Ota yhteyttd jalleenmyyjéasi.

Jos jarjestelma ilmoittaa muista kuin taulukoissa esitetyista hdiridistd, jarjestelmadssa esiintyy vakava hairio. smoov-
apumoottoria ei voi tilldin enda kdyttda, vaan laite on ldhetettdva jalleenmyyjan valitykselld Alber GmbH:lle tarkas-
tettavaksi.




1

N

-

[« = m S B = N ¢ o]

3
[ ]
e
—d
C—=—+c¢
C=—+5b
C——a

7. Automaattinen sammutus

Jos hallintayksikkd on ollut yli 20 minuutin ajan (tehdasasetus) kayttamattomand, sekd hal-
lintayksikko ettd ajoyksikkd siirtyvat automaattisesti valmiustilaan (LED-valot sammuvat).
Jos ajoyksikkd on tdmédn jilkeen 1 tunnin ajan kdyttdmattomana, virta katkeaa auto-
maattisesti ajoyksikdstd. Taman jdlkeen hallinta- ja ajoyksikon valilld ei ole endd aktii-
vista Bluetooth-yhteyttd.

Jdrjestelmdn uudelleenkdynnistystd varten ajo- ja hallintayksikko on kytkettava uudel-
leen pdalle (ks. luku 3.1).

8. Laiteparin muodostus

Laiteparin muodostamiseksi eli kutsutaan toimenpidettd, jossa Bluetooth-laitteet
yhdistetdan toisiinsa ensimmdistd kertaa. Smoov-apumoottorin tapauksessa ndita lait-
teita ovat ajo- ja hallintayksikkd.

Laitteet muodostavat langattoman yhteyden toisiinsa, vaihtavat tunnistustietoja kes-
kenddn ja tunnistavat siten vastaisuudessa automaattisesti toisensa jokaisen kdaynnis-
tyksen yhteydessa.

Ajo- ja hallintayksikon muodostus laitepariksi on tehty jo ennen smoov-apumoottorin
toimitusta. Jos ajo- tai hallintayksikkd vaihdetaan jossakin vaiheessa (esimerkiksi
Alberin vaihto-ohjelman puitteissa), laitteet eivdt endd tunnista toisiaan, jolloin laite-
pari on muodostettava uudelleen seuraavien ohjeiden mukaisesti.

» Lataa hallinta- ja ajoyksikon akut tdyteen (ks. luku 4).

» Avaa hallintayksikon suojus [13].

»  Kytke ajoyksikkoon virta pdalle.

» Ota dlypuhelimesi, avaa smoov-sovellus (saatavana maksutta Google Playsta tai
Apple Storesta) ja muodosta yhteys ajoyksikkoon.

= Siirry kohtaan Settings (asetukset), valitse Drive unit/control unit (ajo- ja hallin-
tayksikko) ja sen jdlkeen Control unit (hallintayksikkd).

e Kytke hallintayksikko paalle.

e Paina sovelluksessa Pairing (Laiteparin muodostus) -painiketta ja skannaa puhelime-
si kameralla hallintayksikon alla oleva QR-koodi.

e Skannaa tdman jdlkeen puhelimesi kameralla hallintayksikdon USB-C-liitdnndn alla
oleva QR-koodi.

e Laiteparin muodostus kdynnistyy nyt automaattisesti. Hallintayksikon merkkivalo [F]
vilkkuu sinisena.

e Uudessa hallintayksikdssa laiteparin muodostustila kdynnistyy automaattisesti, mut-
ta jo kdytossa olleessa hallintayksikdssd on toimittava seuraavasti: Paina hallintayk-
sikon Pairing-painiketta [15] terdvalld esineelld, esimerkiksi kuulakdrkikynalld, noin
3 sekunnin ajan. Hallintayksikon merkkivalo [f] vilkkuu sinisend, merkkivalot [b] ja
[d] valkoisina.

e Pida hallintayksikkod ajoyksikon ldhelle.

e Laiteparin muodostus on pdattynyt, kun ajoyksikdn painikkeessa [3] palaa vihred
valo.

e Sulje hallintayksikon suojus [13].

SMOOV 010 on jalleen kdyttovalmis, kun laiteparin muodostus on suoritettu onnistu-
neesti.

Hallinta- ja ajoyksikon laiteparin muodostus Bluetoothin avulla on toimitustettaessa
(tehdasasetuksissa) aukoton, eli vain laiteparin osana oleva ohjausyksikkd voi ohjata
ajoyksikkoa.

Tarvittaessa uusi hallintayksikkd on sekda SMOOVin QR-koodi (128-bittisen AES-salauk-
sen avain) ettd uuden hallintayksikon QR-koodi skannattava uudelleen Mobility Appilla
laiteparin muodostamista varten. Laiteparista hdvida aiemmin kaytossa ollut hallin-
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tayksikko. SMOOV 010:een ei voida muodostaa laiteparia millddn muulla Bluetooth-
laitteella.

Bluetooth-yhteys on salattu 128-bittiselld AES-avaimella niin, ettd kukaan muu ei paa-
se hallitsemaan jarjestelmaa.

9. Kuljetus

9.1 Ajo- ja hallintayksikko

Ajo- ja hallintayksikkd on syyta irrottaa pyoratuolista kuljetuksen ajaksi ja sijoittaa tur-
valliseen sdilytyspaikkaan (ks. tdmédn osalta kaksi seuraavaa lukua).

Litkennevilineet saattavat vaatia ajo- ja hallintayksikdn irrottamista pydratuolista ja lait-
teiden sdilyttamistd matkatavaroiden joukossa. Erityisesti tdma koskee lentomatkustusta.
Hallintayksikkd on kuitenkin aina kytkettdvd valmiustilaan ja ajoyksikkd kokonaan pois
paalta riippumatta siitd, ovatko laitteet matkan aikana kiinni pyoratuolissa vai sdi-
lytetddnko laitteita erilld@n (ks. tdman osalta luku 3.6).

9.2 Kiintedrunkoiset pyoratuolit

Kiintedrunkoisiin pyordtuoleihin on asennettu kiintedsti pidike, jota pyordtuolin kayttdja
ei voi irrottaa.

Kuljeta pyoratuoli valmistajan ohjeiden mukaisesti.

9.3 Kokoontaitettavalla rungolla varustetut pyoratuolit

Kokoontaitettavasta pydratuolista on irrotettava ensin adapteriakseli [22], ennen kuin
pyodrdtuolin voi taittaa kokoon.

» Tyonnd adapteriakseli kokoon akselin pdissd olevista kahvoista [23].

 Poista adapteriakseli pyoratuolista.

Jotta pyoratuolia voi kdyttdd kuljetuksen jalkeen jdlleen smoov-apumoottorilla varustettuna,

molemmat pyordt ja sen jalkeen adapteriakseli [22] on asennettava takaisin pydratuoliin.

» Tyonnd jompikumpi adapteriakselin [22] kahvoista [23] jommankumman pydratuoliin
asennetun pydran pikalukitusakselin péalle.

» Tyonnd toinen kahva [23] adapteriakselin [22] punaisen merkinndn pédlle ja sijoita
adapteriakseli pydratuolin toisen pyoran pikalukitusakselin paalle.

* Anna kahvan [23] liukua rauhallisesti toisen pydrdn pikalukitusakselin péalle.

» Adapteriakseli on ndin yhdistetty pyoratuoliin, minkd jdlkeen smoov-apumoottorin
ajoyksikdn voi asettaa paikalleen.

Varmista adapteriakselin [22] asentamisen jdlkeen, ettd akseli on moit-
teettomasti paikallaan.

Punainen merkintd [27] ei saa olla endd ndkyvissa.

smoov-apumoottoria ei saa endd kdynnistdd, jos punainen merkinta [27]
on nakyvissd. Pyyda tdssa tapauksessa jalleenmyyjddsi sddatamaan adap-
teriakseli [22] uudelleen pyordtuoliisi ndhden. Uuden adapteriakselin
hankkiminen saattaa olla tilléin myos tarpeellista.

Varmista sdanndllisin valiajoin, ettd adapteriakseli [22] on oikein pai-
kallaan pyoratuolin pikalukitusakseleissa. Kahvat [23] eivdt saa koskaan
litkkua lukituskuulien [24] paalle!




9.4 Tarkeitd lentomatkustamista koskevia ohjeita

smoov-apumoottorin ja erityisesti laitteen sisdltaman litiumioniakun tekninen rakenne tdyttda asiaankuuluvien standardien, direktiivien
ja lakien vaatimukset. Laite tayttaa kansainvdlisen ilmailujdrjeston (International Transport Association; IATA) ilmakuljetuksia koskevat
vaatimukset. Alber vahvistaa tdman vuosittain antamallaan kuljetussertifikaatilla, joka perustuu yleensd vasta kunkin vuoden joulukuussa
ilmestyvaan IATA:n vaarallisia aineita koskevien saantdjen (Dangerous Goods Regulations) uuteen painokseen. Uusin sertifikaatti on
ladattavissa Alberin kotisivulta (https://www.alber.de/de/hilfe-service/alber-service/reisen-mit-alber-produkten/), minka lisdksi lahe-
tamme sertifikaatin myos pyynnosta asiakkaillemme.

Ota tdstd huolimatta jo matkan suunnitteluvaiheessa yhteyttd matkanjarjestdjaan tai lentoyhtioihin smoov-apumoottorin kuljetusta kos-
kevien kysymysten selvittamiseksi kaikkien varaamiesi lentojen osalta. Viime kddessa smoov-apumoottorin mukaan ottamisesta paattda
aina ilma-aluksen paallikko. Alber GmbH eika jalleenmyyjdsi eivét voi vaikuttaa tahdn paatokseen.

Ota matkustuksen yhteydessa huomioon myds vierailusi kohteena olevissa maissa sovellettavat litiumioniakkujen kul-
jettamista koskevat maaraykset.

10. smoov-apumoottorin avulla liikkumista koskevia turvallisuusohjeita ja varoituksia

10.1 Yleista

» Varmista ennen liikkeelleldht6d, ettd pyoratuolisi seisontajarrut toimivat moitteettomasti, jotta pydratuoli ei voi liikkua vahingossa pai-
kaltaan. Jos ndin ei ole, ota yhteyttd jdlleenmyyjaasi.

» Pyobratuoli saa kdyttdvoiman ajo- ja hallintayksikon valitykselld. Toiminnassa oleva jarjestelma muuntaa talléin jokaisen hallintayksikdn
pulssin ajokdskyksi (litke eteenpdin). Apumoottorin avulla ei voi peruuttaa.

» PyGratuolin ohjaus ja jarruttaminen liikkumisen aikana tapahtuvat kelausvanteen avulla.

* Hallintayksikostd kdsin nopeutta voi pienentdd aina jarjestelman pysdyttamiseen saakka (ks. luku 3.2)

» Hatdpysdytyksen yhteydessa apumoottori on ensin pysadytettava tai kytkettdva valmiustilaan hallintayksikosta kdsin, minkd jalkeen pyo-
ratuoli pysaytetddn kelausvanteen avulla. Perehdy taman osalta my6s lukuun 3.3

* smoov-apumoottorin avulla liikkumista kannattaa aluksi hieman harjoitella. Siten sinun on mahdollista perehtya huolellisesti apumoot-
toriin ja sen tarjoamiin mahdollisuuksiin.

Harjoittelua koskevia ohjeita

» Ldhde ensimmaisilla kerroilla liikkeelle erittdin varovasti ja aloita harjoittelu tasaisella alueella.

* Harjoittele liikkumista esteettomissa paikoissa.

»  Smoov-moottorin kdyttd tasaisella alustalla on hallittava hyvin, ennen kuin laitteen avulla saa liikkua yld- tai alamdessa.

» Sovita nopeus aina ulkoisiin olosuhteisiin, jotta pystyt esimerkiksi vdistamaan yllattavat esteet turvallisesti tai pysdyttamaan pyoratuo-
lin tarvittaessa.

* Aja ylamakeen vain akun ollessa tdynnd. Vetopyord pydrii edelleen vapaasti siind tapauksessa, ettd akku on tyhja. Liikkumista tehostava
lisdvoima ei ole kuitenkaan tdlloin endd kaytettdvissa.

» smoov on kytkettdva pois paalta silloin, kun pydratuolilla liikutaan alamdessa. Alamdessa on myds aina syytd liikkua hitaasti, jotta

yllattavat esteet on mahdollista vdistda ajoissa tai jotta pyordtuoli on tarvittaessa mahdollista pysayttda.

Noudata pyoratuolin valmistajan antamia turvallisuusohjeita, varoituksia ja muita ohjeita. Kyseisid ohjeita on noudatettava myos liikut-

taessa smoov-apumoottorin avulla.

* Noudata ehdottomasti kaarteissa liikkumista koskevia ohjeita luvussa 3.4.

Hatapysadytyksen yhteydessa sinun tulee aina pystyad pysdyttimaan pyoratuoli valittomasti kelausvanteita kayttaen.
Valitse nopeus siten, ettd se on aina fyysisten mahdollisuuksiesi rajoissa ja sopii kulloiseenkin tilanteeseen.

Noudata seuraavia turvallisuusohjeita ja varoituksia.

10.2 Turvallisuusohjeita

» Virta on katkaistava ajoyksikostd kokonaan ennen laitteen kiinnittdmista pyoratuoliin, ennen laitteen irrottamista pydratuolista, ennen
pyoratuoliin liittyvien huoltotdiden aloittamista samoin kuin ennen kayttdjan siirtamista pyoratuoliin tai pois pyoratuolista (ks. luku 3.6).
Lisaksi myds pydratuolin seisontajarrut on kytkettava paalle.



Turvallisuutesi vuoksi: katkaise virta kokonaan ajoyksikostd ja kytke pydratuolin seisontajarrut pysahtymisen yhteydessd. Tamd on tarkeda
etenkin rinnemaastossa. Ndin pydratuoli ei voi liikkua ylldttden pois paikaltaan.

Pidd molemmat kadet jatkuvasti kelausvanteiden valittomassa ldheisyydessd, jotta pystyt aina tarvittaessa muuttamaan liikesuuntaa tai
jarruttamaan.

Mahdollisissa vaaratilanteissa ajo- ja hallintayksikkd on kytkettdvd kokonaan pois paaltd (ks. luku 3.6).

Jos ajo- tai hallintayksikon akut kuumenevat liikaa tai syttyvdt tuleen (mikd on epatodenndkdistd), kumpikaan yksikko ei saa joutua
kosketuksiin veden tai muiden nesteiden kanssa. Akkujen valmistajat suosittelevat kdyttdmadan sammutusaineena ainoastaan hiekkaa tai
luokan D sammutinta.

Huomattava ennen liikkeelleldhtoa:

smoov-apumoottorin saa kiinnittda ainoastaan Alber GmbH:n hyvaksymiin kelausvanteellisiin pyordtuoleihin.

smoov-apumoottorin vaatimien pidikkeisiin tai adapteriakseleihin liittyvdt asennus- ja muutostydt saa suorittaa ainoastaan Alber GmbH
tai Alberin valtuuttama erikoisliike.

Pyoratuolin kdyttoohjetta on ehdottomasti noudatettava smoov-apumoottoria kdytettdessa.

smoov-apumoottorin avulla liikkumista varten pydratuoliin on asennettava kaksi yhteen kuuluvaa kaatumaestettd. Pyoratuolilla ei saa
litkkua apumoottorin avulla, mikali kaatumaesteitd ei ole asennettu paikalleen.

Tarkasta vetopydrdn [8] kunto aina ennen liikkeelleldhtdd. smoov-apumoottoria ei saa enda kayttdd, jos rengas on kulunut loppuun
(kulutuspinta ei ole endd nakyvissd).

Tarkasta pyoratuolin seisontajarrujen toiminta aina ennen liikkeelleldhtda. Pydratuolilla ei saa liikkua, jos seisontajarrut eivdt toimi.
Tarkasta pyoratuolin renkaiden ilmanpaine sddnnéllisesti valmistajan ohjeiden mukaisesti. Liian pieni paine voi sekd heikentdd ajetta-
vuutta ettd lyhentda smoov-apumoottorin toimintamatkaa huomattavasti.

Pyoratuolin etupydrien tulee pyodrid vapaasti. Noudata ilmarenkailla varustettujen pydrien kohdalla pydratuolivalmistajan ilmoittamia
rengaspaineita.

Tarkasta ajoyksikon kiinnitys pyoratuoliin asennetussa adapteriakselissa aina ennen Liikkeellelahtda.

Varmista ennen seisontajarrujen vapauttamista ja apumoottorin kdynnistamistd, ettd vetopydrd on oikein liikesuunnan mukaisessa
asennossa (ks. luku 3.4). Jos ndin ei ole, sinun on ldhdettdva ensin liikkeelle kdsivoimin kelausvannetta kdyttden ja kdynnistettava
apumoottori vasta taman jalkeen.

Huomattava smoov-apumoottorin avulla liikuttaessa:

Pysdhdy valittomadsti, jos havaitset pydratuolin tai smoov-apumoottorin kdyttaytyvan poikkeuksellisesti liikkeelleldhddn tai liikkumisen
aikana. Pyyda jdlleenmyyjaa tdman jdlkeen korjaamaan ilmenneet hdiriot.

Smoov-moottorin kdyttd tasaisella alustalla on hallittava hyvin, ennen kuin laitteen avulla saa liikkua yla- tai alaméessa.

Pyoratuolin valmistajan ilmoittamaa suurinta sallittua alustan kaltevuutta ei saa ylittda.

Viltd liikkumista portaissa ja jyrkdnteiden lahelld. Sdilyta riittdva etdisyys tdllaisiin kohteisiin.

Jos ajoyksikkd on kdynnissa, jarjestelmd@ muuntaa jokaisen hallintayksikon pulssin liikekdskyksi (liike eteenpdin). Vie kétesi tdman
vuoksi pois hallintayksikon pdalta ja estd pydratuolin liikkuminen kytkemalld seisontajarrut pysahtyessdsi tai odottaessasi mahdollisten
vaarallisten paikkojen edelld (esim. odottaessasi lifkennevaloissa, pysahtyessasi yld- tai alamdessa taikka kaikenlaisten luiskien kohdalla).
Ald missddn tilanteessa koske pydratuolin pydriin, mikali ajoyksikkd on kdynnissa.

Ala tyonni pydratuolin pydrien sisddn esineitd 4lakd mydskadn heitd pyorid kohti esineita.

Alé koskaan kiinnitd hallintayksikkoon minkaznlaisia esineitd! Muutoin hallintayksikko saattaa lahettdd virheellisid liikepulsseja
Sailytd jalkakdytavalla litkkuessasi riittdvan suuri etdisyys jalkakdytavan reunaan (mieluiten vahintdan pyoratuolin leveyden verran).
Viltd liikkumista padllystamattomalld ajoalustalla (esim. irtosoralla, hiekassa, mudassa, lumessa, jaalld tai syvissa vesilammikoissa).
Ajoyksikdn voimaa ei tule vaheksyd. Jos esimerkiksi vetopydra [8] “pyorii tyhjaa” pehmedlld alustalla, pyora saattaa singota taaksepdin
maassa olevaa materiaalia (esimerkiksi hiekkaa, kivid, pienid puukappaleita tms.). Muista tdma erityisesti silloin, kun pydrdtuolin takana
oleskelee ihmisia.

Alé koskaan jata smoov-apumoottorilla varustettua pydratuolia ilman valvontaa riippumatta siitd, onko apumoottori kytketty paille tai
pois paalta.

Voimakkaat sahkomagneettiset kentdt saattavat hdiritd smoov-apumoottorin toimintaa. Harvinaisissa tapauksissa myos laite voi hairita
itse muiden laitteiden (esimerkiksi tavaratalojen varashalytinten) toimintaa.

smoov-apumoottoria ei saa kdyttda liukuportaisiin ja liukukdytaville ajettaessa.

Ala kaznny akillisesti vasemmalle tai oikealle liikkuessasi suurimmalla nopeudella. Pybratuoli voi muutoin kaatua.

Noudata kaarteissa ja alamdessa liikkuessasi ehdottomasti luvussa 3.4 esitettyja ohjeita.

Jos aiot pysdhtya pyoratuolilla yla- tai alamdkeen, pydratuoli on pysdkditdva rinteen suuntaan nahden poikittain. Pydratuolin litkkumi-
nen paikaltaan on myos estettdva kytkemalld seisontajarrut.

Mikali liikkeellelahtd tapahtuu ylamdessd, apumoottori on kaynnistettdva ensin. Pydratuolin seisontajarrut saa vapauttaa vasta taman
jalkeen.

Kytke seisontajarrut aina perille padstyasi tai pysdytettydsi pydratuolin. Ndin pyoratuoli ei voi liikkua vahingossa pois paikaltaan!

Ala liiku rinteissa poikittain rinteen suuntaan nahden.

Jarruta smoov-apumoottorin avulla rauhallisesti ja kulloisenkin nopeuden huomioon ottaen (ei &killisesti).



» smoov-ajoyksikon avulla saavutettavissa oleva enimmdisnopeus on 6 tai 10 km/h. Ajoyksikkd kytkeytyy tyhjdkdynnille, mikali tdma arvo
ylittyy (esimerkiksi alamédessd). Nopeutta on tdlléin pienennettdva kelausvanteen avulla. Ajoyksikkd kdynnistyy automaattisesti uudel-
leen heti, kun pydréatuolin nopeus laskee aiemman nopeuden / asetetun nopeuden alapuolelle.

» Jos pyodratuolia kdytetddn ajoneuvon istuimena, talléin on noudatettava kaikkia asiaankuuluvia sddnnoksid ja ohjeita samoin kuin pyo-
ratuolin valmistajan ilmoittamia tietoja ja ohjeita. Ajo- ja hallintayksikkd on talldin aina irrotettava pyordtuolista ja sijoitettava turval-
liseen sdilytyspaikkaan.

* Kiinnitd pyordtuoli ja smoov-apumoottori automatkojen ajaksi asiaankuuluvien sdd@nndsten ja ohjeiden mukaisesti.

* Yleiselld tielld ja jalkakaytavilla liikuttaessa on noudatettava tieliikennesddntdja ja tielitkennehyvaksynndn asettamia vaatimuksia (Saksan
liittotasavallassa StraRenverkehrsordnung- ja StVZ0-sdddoksid). Muissa maissa on noudatettava niissd voimassa olevia kansallisia maara-
yksia.

* smoov-apumoottori on tarkoitettu vain litkuntarajoitteisten henkildiden kuljettamiseen, eikd sitd saa kdyttada muihin tarkoituksiin, esi-

merkiksi lasten leikkikaluksi tai tavaroiden kuljettamiseen.

smoov-apumoottoria ei saa kdyttda voimakkaiden magneettikenttien, esim. nostomagneettien, muuntajien, magneettikuvauslaitteiden

jne., ldhettyvilla.

Valta liikkumista smoov-apumoottorin avulla hankalissa olosuhteissa, esimerkiksi myrskyiselld sdalld tai korkeassa pensaikossa.

smoov-apumoottorin avulla litkkumista varten pyoratuoliin on asennettava kaksi yhteenkuuluvaa kaatumaestetta.
Pyoratuolilla ei saa liikkua apumoottorin avulla, mikdli kaatumaesteitd ei ole asennettu paikalleen.

smoov on kytkettdva pois paalta silloin, kun pydratuolilla liikutaan alamdessd. Alamdessa on myds aina syyta liitkkua
hitaasti, jotta yllattavat esteet on mahdollista vdistda ajoissa tai jotta pyoratuoli on tarvittaessa mahdollista pysayt-
taa.

Kytke jarjestelma aina kokonaan pois pdaltd (ks. luku 3.6.2) ja kytke pyoratuolin seisontajarrut paalle, mikali et liiku
pyoratuolilla. Ndin smoov tai pyoratuoli eivdt voi liikkua vahingossa pois paikaltaan, etenkdan rinteissa.

Huomattava pysahdyttdessd smoov-apumoottorin avulla liikkumisen jalkeen:

» Katkaise virta ajoyksikdstd viipymattd kokonaan sen jdlkeen, kun laitetta ei endd kdytetd. Tama ehkadisee liikepulssien laukeamisen
tahattomasti.

» Kytke pyoratuolin seisontajarrut padlle aina pysahtyessasi.

» Lataa smoov-apumoottorin akut mieluiten jokaisen kdyttokerran jdlkeen.

10.3 Esteet

Noudata esteiden ylittdmisen osalta asianomaisia pyordtuolivalmistajan ohjeita. smoov-apumoottorin avulla on mahdollista ylittdd enim-
millddn 50 mm:n korkuisia esteita.

Ylitd esteet (esim. katukiveykset) liikkumalla suoraan eteenpdin ja suorassa kulmassa esteeseen nahden. Nosta pydrdtuolin etuosaa hieman
ja anna smoov-apumoottorin tyontda pyoratuolia hitaasti eteenpdin.

Kaytd esteen ylittdmiseen harkintasi mukaan tarvittaessa avustajaa.

10.4 Vaaralliset paikat ja vaaratilanteet

» Mahdollisesti vaarallisissa paikoissa saa liikkua vain, jos ajoyksikko on kytketty kokonaan pois paalta.

» Pyoratuolin kdyttdjan on itse ja omalla vastuullaan paatettdva ajotaitonsa ja fyysiset edellytyksensa huomioon ottaen, millaisissa pai-
koissa han aikoo pydratuolilla litkkua.

» Kayttdjan on tarkastettava ennen liikkeelleldhtd smoov-apumoottorin vetopyoran [8] kunto (jaljelld oleva kulutuspinta, vauriot).
Kayttdjan on lisdksi tarkastettava akkujen varaus ja pydratuoliin mahdollisesti asennettujen optisten ja akustisten merkinantolaitteiden
toimintakunto.

» Nailld turvallisuutta edistavilld tarkastuksilla ja kdyttdjan ajotaidoilla on erityisen suuri merkitys liikuttaessa seuraavanlaisissa vaaralli-
sissa paikoissa, joissa liikkumisesta pyoratuolin kdyttdja paattaa harkintansa mukaan ja omalla vastuullaan:

- satama-altaiden reunat, vene- ja laivalaiturit, vesistdjen vierelld kulkevat tiet ja aukiot, suojaamattomat sillat ja maavallit
- kapeat tiet, kaltevat osuudet (esim. rampit ja nousuluiskat), rinteessd kulkevat kapeat tiet, vuoristoreitit
- paaliikennevaylien vieressa tai jyrkanteiden ldhelld kulkevat kapeat ja/tai jyrkdsti viettdavat/kaltevat tiet
- lehtien tai lumen peitossa olevat tai jdatyneet tiet
- ajoneuvojen rampit ja nostovilineet.
» Ennakoitavissa olevien vaaratilanteiden tapauksessa apumoottori on pysdytettdva kytkemalld hallintayksikko pois paalta (ks. luku 3.6.1).



Kaarteissa liikutettaessa tai rinteissd kaannyttdessa pyoratuolin alttius kaatua kasvaa painopisteen siirtymisen vuok-
si. Ohjaa pyérituolia tillaisissa tilanteissa erityisen varovasti ja liiku hitaasti! Ali tee adkillisid liikkeita!

Ajoneuvon yhteydessa kaytettavien luiskien tai nostinten yhteydessd on noudatettava erityistd varovaisuutta. Ajoyksikko
on kytkettdva kokonaan pois paalta luiskan paalle ajettaessa tai luiskan taikka nostimen noston tai laskun ajaksi. Pyora-
tuolin seisontajarrut on myos kytkettdava paalle. Ndin pydratuoli ei voi liikkua paikaltaan, esim. tahattomasti annettu-
jen liikekdskyjen johdosta.

Pyorien pito vdhenee alustan ollessa marka. Luisumisen vaara on tdlloin tavanomaista suurempi. Sovita ajotapasi
keliin. Al koskaan liiku kuluneilla renkailla.

11. Akut (ajo- ja hallintayksikkoon kiintedsti asennetut akut)

Ajo- ja hallintayksikko on varustettu sisddnrakennetuilla litiumioniakuilla. Nima akut eivat tarvitse huoltoa. Pyora-
tuolin kdyttdja ei voi turvallisuussyistd poistaa akkuja laitteista. Akkujen irrottaminen ja vaihtaminen uusin on jatet-
tava tarvittaessa valtuutetun jilleenmyyjan tehtavaksi.

Lue ennen smoov-apumoottorin kdyttddnottoa ja lataamista seuraavat turvaohjeet ja varoitukset. Muista myés noudat-
taa nditd ohjeita edelld mainittujen toimenpiteiden aikana. Turvallisuus- ja toimintaohjeiden laiminlyonti voi johtaa
tuotteen vaurioitumiseen tai sahkoiskuun, tulipaloon ja/tai vakaviin vammoihin. Litiumioniakut sisdltdavat kemikaa-
leja, jotka voivat aiheuttaa vaarallisia reaktioita, jos tdssa mainittuja turvallisuusohjeita ei noudateta. Alber GmbH ei
vastaa vahingoista, jotka johtuvat yleisten ohjeiden tai turvallisuusohjeiden laiminlyonnista.

11.1 smoov-laiteyksikkoihin asennettuja akkuja koskevia turvallisuusohjeita

Akut on syytd ladata tdyteen ennen smoov-apumoottorin ensimmdista kayttokertaa.

smoov-apumoottoria saa kdyttda vain -25 °C:n ja + 50 °C:n vdliselld [@mpotila-alueella.

Ajo- ja hallintayksikko eivdt saa altistua kuumuudelle (esim. ldmpopatterin vaikutuksesta) eiké palaville kohteille. Ulkoinen l[@mpdvaiku-
tus voi aiheuttaa akkujen rajahtamisen.

Mikali akku kuumenee liikaa tai syttyy tuleen (epdtodenndkdistd), se ei saa joutua kosketuksiin veden tai muiden nesteiden kanssa.
Kennojen valmistajat suosittelevat kdyttdmddn sammutusaineena ainoastaan hiekkaa tai luokan D sammutinta.

smoov kuluttaa energiaa aina, kun sitd kdytetdan. Lataa molemmat akut siksi tdyteen mieluiten jokaisen kdyttokerran jalkeen.

Ajo- ja hallintayksikkoa seka erityisesti yksikkdjen sisdltdmid akkuja ei saa avata eikd purkaa osiin. Ajo- ja hallintayksikdn tai yksik-
kojen sisdltamien akkujen virheellinen avaaminen tai tahallinen rikkominen aiheuttaa vakavien vammojen vaaran. Lisdksi avaaminen
johtaa tuotevastuun raukeamiseen.

Al yhdistd ajoyksikon latausliitintd [1] koskaan metallikappaleisiin. Huolehdi my®s siité, ettd koskettimet eivit joudu missdan tilan-
teessa kosketuksiin metallikappaleiden(esimerkiksi metallilastujen) kanssa.

Likaantunut latausliitin [1] on puhdistettava puhtaalla ja kuivalla liinalla.

Ala upota ajoyksikkod dldka hallintayksikkod veteen.

Vaurioitunut tai viallinen akku on tarkastettava. Ota tdlloin yhteyttd jalleenmyyjddsi ja sovi hdnen kanssaan smoov-apumoottorin
palauttamiseen ja korjaamiseen liittyvistd jarjestelyista.

Viallisella akulla varustettua ajo- ja hallintayksikkod ei saa kdyttda eikd etenkdan avata.

Huolehdi aina siitd, ettd sekd ajo- ettd hallintayksikkd pysyvdt puhtaina ja kuivina.

11.2 smoov-apumoottorin sdilyttdminen

Akun kayttoikaan vaikuttaa muun ohella akun siilytyspaikka. Ald timin vuoksi jatd smoov-apumoottorin osia pitkiksi aikaa kuumaan
paikkaan. Auringonpaisteessa kuumenneen henkildauton tavaratilaa saa kdyttda vain kuljettamiseen, mutta ei ldhtokohtaisesti sdilytta-
miseen.

Sailyta laitteen osat viiledssd ja kuivassa paikassa, jossa osat ovat suojassa vaurioilta ja luvattomalta kaytolta.

Jotta akut kestdisivat mahdollisimman pitkadn, laitteen osia tulisi sdilyttdd 18-23 °C:n ldmpdtilassa ja 0-80 prosentin ilmankosteudes-
sa. Akkujen varaustason tulisi olla tdlléin 50 prosenttia.

Suojaa osat sdilytyksen aikana kosteudelta (vedeltd, sadevedeltd, lumelta jne.).

Lataa akut ennen varastointia ja tarkasta varaustila kolmen kuukauden vdlein. Lataa akkuja tarvittaessa 50-70 prosentin tasolle.
Noudata ohjeita luvussa 13.




11.3 Yleisid ohjeita akkujen lataamisesta

Ala koskaan lataa akkuja palavien nesteiden tai kaasujen lhistoll.

Mikali akku kuumenee litkaa tai syttyy tuleen (epdtodenndkdistd), se ei saa joutua kosketuksiin veden tai muiden nesteiden kanssa.
Akkujen valmistajat suosittelevat kdyttdmddan sammutusaineena ainoastaan hiekkaa tai luokan D sammutinta.

Ala lataa akkuja tiloissa, joissa smoov-apumoottorin osien ja siten niiden sisiltimien akkujen paille voi kertya kosteutta.

Al3 koskaan lataa akkuja alle 0 °C:n tai yli 40 °C:n lAmpotiloissa. Lataus keskeytyy automaattisesti, jos latausta yritetddn timan ldmpo-
tila-alueen ulkopuolella.

Ajoyksikon akkujen lataaminen kestdd enintddn 6 tuntia.

11.4 Latauslaitetta ja lataamista koskevia turvallisuusohjeita

Virta on katkaistava kokonaan ajoyksikostd ennen lataamisen aloittamista.
Jos yksikko on lataamisen aikana kiinni pyoratuolissa, pyoratuolin liikkuminen paikaltaan on tdlloin estettdva seison-
tajarrujen avulla!

Lataa kummankin laitteen osan akut aina ajoissa.

Kayta akkujen lataamiseen ainoastaan mukana toimitettua Alberin latauslaitetta. Lataaminen pdattyy automaattisesti, kun akku latau-
tunut tayteen. Ndin akkua ei voi yliladata.

Al3 kaytd ajoyksikon akun lataamiseen koskaan muuta kuin Alberin latauslaitetta.

Lataa hallintayksikdn akku mieluiten aina yhdessa ajoyksikdn akun kanssa (ks. luku 4.2.2).

Jos kaytdt hallintayksikon akun lataamiseen jotain muuta kuin Alberin toimittamaa latauslaitetta, kyseisen latauslaitteen on ehdotto-
masti tdytettdva luvussa 4.2 ilmoitetut tekniset vaatimukset. Latauslaitteita, jotka eivadt taytd ilmoitettuja vaatimuksia, ei saa missdan
tapauksessa kadyttda.

Ald lataa Alberin latauslaitteella muita kuin ajo- tai hallintayksikkdon asennettuja akkuja.

Yhdistd ajo- tai hallintayksikko latauslaitteeseen vain niin pitkdksi aikaa kuin on tarpeen akkujen lataamiseksi tayteen.

Yhdistd akkujen lataamista varten ensin verkkopistoke [19] verkkopistorasiaan ja sen jdlkeen latauspistoke [18] latausliittimeen [1].
Latauksen pdatyttya on irrotettava ensin latauspistoke [18] latausliittimestd [1] ja sen jdlkeen latauslaitteen virtajohto [19] pistorasi-
asta. Noudata ohjeita luvussa 4.1.

Huolehdi siitd, ettd latauslaite ei altistu lataamisen aikana kosteudelle (vedelle, sadevedelle, lumelle).

Kondenssiveden muodostumisen vaara. Kondenssiveden muodostuminen on mahdollista jos latauslaite siirretddn kylmdstd lampimaan
tilaan. Tallgin latauslaitetta ei saa kdyttdd, ennen kuin kondenssivesi on haihtunut. Tama voi kestda useita tunteja.

Ald lataa akkuja koskaan tiloissa, joissa latauslaitteen paille voi kertyd kosteutta.

Ald koskaan kanna latauslaitetta tarttumalla siihen virtajohdosta tai latausjohdosta kasin.

Ald irrota latauslaitetta pistorasiasta virtajohdosta vetamalla.

Sijoita virtajohto ja sen yhteydessa oleva latausjohto siten, ettd kukaan ei voi astua johtojen pdalle eikd kompastua johtoihin. Huolehdi
talloin myds siitd, ettd johdot eivat altistu haitallisille vaikutuksille tai kuormitukselle.

Ala kaytd latauslaitetta, jos virtajohto, latausjohto tai johtojen liittimet ovat vaurioituneet. Vaurioituneet osat on vaihdettava viipy-
mattd valtuutetussa Alber-liikkeessa.

Ala kaytd alaki pura latauslaitetta osiin, jos laite on altistunut voimakkaille iskuille, pudonnut tai muutoin vaurioitunut. Toimita vauri-
oitunut latauslaite korjattavaksi Alberin valtuuttamaan erikoisliikkeeseen.

Pienet lapset eivdt saa kdyttda latauslaitetta.

Latauslaitteen saa liittda vain vaihtovirtaverkkoon, jonka jannite on 100-240 V.

Ala pura latauslaitetta osiin lika tee laitteeseen muutoksia.

Ala peitd latauslaitetta lataamisen aikana ildki aseta esineitd laitteen paille.

Kaapelit ja liittimet eivat saa jadda puristuksiin. Kaapelien voimakas venyminen tai taittuminen, kaapelin puristuminen seindn ja ikkunan
kehyksen valiin tai raskaiden esineiden asettaminen kaapelin tai liittimen pdalle voi aiheuttaa sahkdiskun tai tulipalon.

Ala oikosulje latausjohdon pistokkeen napoja koskaan metalliesineill.

Varmista, ettd verkkopistoke on kunnolla pistorasiassa.

Ala kosketa verkkopistoketta tai latausjohdon pistoketta kostein kasin.

Ala kayta kosteaa tai likaista latauspistoketta ja/tai verkkopistoketta. Puhdista ne ennen kayttoa kuivalla Liinalla.

Huolehdi siitd, ettd latausliittimiin [1] ja [14] ei padse kosteutta latauslaitteen irrottamisen jdlkeen.

Verkkopistoketta kdytetdan latauslaitteen virransyoton katkaisemiseen. Taman esineet eivdt saa peittdd latauslaitetta eivatka vaikeuttaa
latauslaitteen kdyttoa.

Ajo- ja hallintayksikkdon samoin kuin latauslaitteeseen ei saa tehdd minkdanlaisia teknisid muutoksia.

Tarkasta tarvittaessa sahkoliitanndt ja varmista, ettd esineet eivat peitd latauslaitetta ja ettd laite on sijoitettu oikein paikalleen.
Laturi on hyvaksytty ainoastaan smoov-apumoottorin lataamiseen. Laturin kdytté muiden laitteiden yhteydessd voi aiheuttaa vakavia
vaurioita sekd laturille ettd sen yhteydessa kaytettaville laitteille.



Laturia eivdt saa kdyttad ilman valvontaa tai opastusta sellaiset henkilot (lapset mukaan luettuina), joiden fyysiset, aistinvaraiset tai
henkiset kyvyt ovat rajoittuneita tai joilta puuttuu laturin kdytdn vaatima kokemus ja tietdmys.

Laturia voivat kdyttdd vahintdan kahdeksanvuotiaat lapset samoin kuin henkildt, joiden fyysisissd, aistinvaraisissa tai henkisissa kyvyis-
sd ilmenee rajoituksia tai joilta puuttuu kdyton vaatima kokemus tai tietdmys, mikali kyseiset henkil6t toimivat toisen henkildn valvon-
nassa tai mikali he pystyvat saamansa opastuksen perusteella kdyttdmaan laitetta turvallisesti ja ymmartavat lisdksi kaytostd aiheutuvat
vaarat.

Lapset eivdt saa leikkid laitteella.

Lapset eivdt saa ilman valvontaa puhdistaa laitetta eivatkd mydskadn ryhtyd kayttdjalle tarkoitettuihin huoltotoimenpiteisiin.

Ala koskaan yritd ladata laturilla kertakdyttdisid paristoja, silld paristoista voi tilloin vuotaa myrkyllisid aineita. Adrimmaisessi tapauk-
sessa akut voivat myds rajahtda.

Varmista seka ennen akkujen lataamista etta lataamisen jélkeen, ettd latauslaitteen pistoke [18] ja latausliittimet [1]
ja [14] ovat puhtaita ja ettd Lliittimissa ei ole metallihiukkasia. Mahdolliset metallihiukkaset on poistettava puhtaalla,
kuivalla liinalla!

Latauslaitteen pistoke on magneettinen.
Valta taman vuoksi pistokkeiden joutumista kosketuksiin lddketieteellisten implanttien, elektronisten
tallennusvilineiden, pankkikorttien tms. kanssa.

smoov-apumoottoria ei saa endd kayttda, jos ajoyksikosta tai pyordtuolista kuuluu hdiriéaania tai niissa on havait-
tavissa tarinaa. Ajoyksikkoa ei voi talléin enda kayttad, vaan laite on lahetettdva yhdessa hallintayksikon kanssa jal-
leenmyyjan vilitykselld Alber GmbH:lle tarkastettavaksi.

Ilmainen smoov Mobility -sovellus mahdollistaa virheilmoitusten, varoitusten ja korjausohjeiden katselun dlypuhelimella.

2> >

12. Laitteen hoitaminen, uudelleenkaytto, huolto seka havittaminen
12.1 Laitteen hoitaminen

Ajo- ja hallintayksikon sisddn tunkeutunut vesi voi rikkoa laitteet korjauskelvottomiksi.
Ala tdman vuoksi puhdista edelld mainittuja laitteita juoksevalla vedelld tai painepesurilla.

Estd aina nesteiden tai kosteuden padsy laitteen osien sisaan! Puhdistuksen yhteydessd on tdstd syystd oltava erityisen varovainen. Noudata
erityisesti seuraavia ohjeita:

» Kaikkien puhdistustoimenpiteiden yhteydessd saa kayttda korkeintaan puhdistusliinoja, joita on kostutettu hieman vedella.

» Puhdistukseen ei saa kdyttda hankausaineita tai sydvyttavia puhdistusaineita.

Puhdistusta ei missdan tapauksessa saa suorittaa juoksevalla vedelld, kuten vesiletkulla tai painepesurilla. Vettd voi tallgin paasta
sisddn, ja se vahingoittaa elektroniikkaa peruuttamattomasti.

Alber GmbH ei vastaa mistddn vahingoista tai seurannaisvahingoista, jotka sisdan padssyt vesi on aiheuttanut.
Tallaiset tapaukset eivat kuulu mydskadan tuotetakuun piiriin.

12.2 Uudelleenkaytto

Jos olet saanut smoov-apumoottorin tilapdisesti kdyttoosi etkd enda tarvitse laitetta, ota yhteyttd apuvalineen kdyttodsi antaneeseen yksik-
koon, Alberin edustajaan tai jalleenmyyjdan. smoov on siten mahdollista luovuttaa helposti ja taloudellisesti toisen henkilon kayttédon.
smoov on syytd huoltaa aina, ennen kuin se otetaan uudelleen kayttoon. Valtuutettu jalleenmyyja tai Alberin edustaja pystyy poistamaan
smoov-apumoottorin ja pyoratuolin valiseen kiinnitykseen kaytettdvat pidikkeet ja adapteriakselit nopeasti ja helposti tarpeettomaksi kay-
neestd pyordtuolista sekd asentamaan namad osat uuteen pyoratuoliin.

Kaikki ulkopuolelta saavutettavissa olevat smoov-apumoottorin osat on luvussa 12.1 esitettyjen puhdistusohjeiden lisdksi myds desinfioi-
tava, ennen kuin laite otetaan uudelleen kdyttoon. Kaytad tahadn tarkoitukseen pintadesinfiointiin soveltuvaa puhdistusainetta kulloisenkin
valmistajan ohjeiden mukaisesti.




12.3 Huolto

Saksassa lddkinndllisten tuotteiden kunnossapidosta on saddetty lddkinndllisten laitteiden kdyttdjid koskevan asetuksen (Medizinprodukte-
betreiberverordnung; MPBetreibV) 7. pykdldssd. Sen mukaan saannollisid kunnossapitotoimia, erityisesti tarkastuksia ja huoltoa, tarvitaan
lddkinnallisten tuotteiden turvallisen ja asianmukaisen toiminnan takaamiseen.

2 vuoden huoltovadli on osoittautunut normaaliolosuhteissa kdytettdvien vastaavanlaisten tuotteiden seurannan perusteella osoittautunut
mielekkddksi myds omien tuotteidemme kohdalla.

Tamad 2 vuoden suuntaa antava arvo voi kuitenkin vaihdella tuotteen kulloisenkin kdyttoasteen ja kdyttdjan toiminnan mukaan. Laitteen
haltijan vastuulla on seurata laitteen kdyttdastetta ja kdyttdjan toimintaa.

Suosittelemme ehdottomasti selvittdmaan tuotteidemme huoltoon liittyvien kustannusten korvauskysymykset etukdteen kustannuksista
kulloinkin vastaavan tahon kanssa, myos mahdollisten voimassa olevien sopimusten osalta.

12.4 Havittdminen
Tama laite, sen akut ja lisdvarusteet ovat pitkdikdisid tuotteita.
Tuotteet saattavat kuitenkin sisdltdd ympdristolle haitallisia aineita, mikali ne toimitetaan paikkoihin (esim. kaatopai-
kalle), jotka eivat kdyttomaan voimassa olevan lainsddddannon mukaan sovellu kyseisille tuotteille.
Tuotteessa on yliviivatun jateastian merkki (WEEE-asetuksen mukaisesti) muistuttamassa kierrdtysvelvollisuudesta.
Ota siksi ymparistd huomioon ja toimita loppuun kdytetty tuote paikalliseen kierratyspisteeseesi.
Selvitd, mita omassa maassasi on sdddetty havittdmisestd, koska WEEE-asetusta ei sovelleta tdhdn tuotteeseen kaikissa
_ Euroopan maissa.
Vaihtoehtoisesti smoov-apumoottorin voi palauttaa myds Alberille tai Alberin jalleenmyyjille, jotka huolehtivat sen asi-
anmukaisesta ja ymparistoystavallisestd havittamisesta.

13. Varastointi

Jos pyordtuolia ja siten smoov-apumoottori on tarkoitus varastoida pitkdaikaisesti (esim. useiden kuukausien ajan), talléin on otettava
huomioon seuraavat seikat:

» Sailytd pydratuoli pydratuolin valmistajan ohjeiden mukaisesti.

* Suojaa smoov-apumoottorin osat kosteudelta muovikalvoilla.

» Varastoi pyoratuoli ja kaikki smoov-apumoottorin osat kuivassa tilassa.

» Varmista, ettd pyoratuolin tai smoov-apumoottorin osien sisdan tai pdalle ei kerry kosteutta.

» Varmista, ettd pyoratuoli ja smoov eividt altistu pitkdaikaisesti auringonpaisteelle (esim. ikkunasta).

» Varmista, ettd asiattomat henkildt ja erityisesti lapset eivat padse valvomatta varastointitilaan.

» Noudata akkuyksikon varastointiohjeita.

» Pyordtuoli ja smoov-apumoottorin osat on puhdistettava, ennen kuin pydratuoli ja apumoottori otetaan uudelleen kayttéon.
» Tarkasta, vaatiiko laite huoltoa ennen uudelleenkayttonottoa, ja teetd huolto tarvittaessa.

14. Tuoteturvallisuutta koskevia ilmoituksia

Kaikille yksittdisten smoov-apumoottorien osille on suoritettu lukuisia toimintatestejd, minka lisdksi osat on tarkastettu myds muutoin
huolellisesti. Jos tastd huolimatta smoov-apumoottorin kdyton yhteydessa ilmenee ennakoimattomia hdiriditd, tarvittavat turvallisuustiedot
ovat asiakkaan saatavilla nopeasti seuraavilla verkkosivuilla:

* Alberin verkkosivut (smoov-apumoottorin valmistaja)

Alber tiedottaa mahdollisista tarvittavista korjaustoimenpiteista jalleenmyyjalle, joka ottaa puolestaan yhteytta loppuasiakkaisiin.

15. Tuotteen kayttoika

Tamadn tuotteen arvioitu kayttoika on keskimaarin viisi vuotta, mikali tuotetta kdytetdan sen kdyttotarkoituksen mukaisesti ja kaikkia tuo-

tetta koskevia huolto- ja kunnossapito-ohjeita noudatetaan. Kayttgika voi olla pidempikin, jos tuotetta kasitelldan, huolletaan, hoidetaan

ja kaytetddn huolellisesti, eikd tieteen ja tekniikan

kehittyminen aseta talle teknisid rajoituksia. Erittdin kuormittava ja virheellinen kdyttd voivat kuitenkin lyhentdd kayttéikaa merkittavasti.
Normien edellyttama kayttdian maarittely ei merkitse sitd, ettd valmistaja antaa tuotteelle kayttoikda koskevan takuun.



16. Valmistajan tuotevastuu, takuu ja vastuu

16.1 Virhevastuu

Alber takaa, ettd smoov on ollut luovutushetkelld moitteettomassa kunnossa. Tuotevastuun perusteella esitettdvat vaatimukset on esitettd-
va 24 kuukauden kuluessa smoov-apumoottorin toimittamisesta.

16.2 Kestavyystakuu

Alber antaa smoov-apumoottorille 24 kuukauden kestavyystakuun.

Kestdvyystakuun piiriin eivat kuulu

* laitteet, joiden sarjanumeroa on muutettu tai vaurioitettu taikka joista numero on poistettu.

* kulutusosat, esimerkiksi renkaat, hallintalaitteet ja akut.

* luonnollisesta kulumisesta tai virheellisestd kasittelysta johtuvat virheet ja erityisesti sellaiset virheet, jotka ovat seurausta kdyttdoh-
jeen noudattamatta jattdmisestd, onnettomuuksista, huolimattomuuden aiheuttamista vaurioista, tulen tai veden vaikutuksesta, ylivoi-
maisen esteen vaikutuksista ja muista syistd, jotka ovat Alberin vaikutusmahdollisuuksien ulkopuolella

» paivittdisestd kaytostd aiheutuvat huoltotydt (esim. kuluneiden renkaiden vaihto)

* laitteen tarkastus vikaa toteamatta.

16.3 Vastuu turvallisuudesta

Alber GmbH ei vastaa smoov-apumoottorin valmistajana laitteen turvallisuudesta, jos

* smoov-apumoottoria kasitellddn virheellisesti

* smoov-apumoottoria ei toimiteta 2 vuoden vilein huollettavaksi valtuutetulle jalleenmyyjalle tai Alber GmbH:lle

* smoov otetaan kdyttoon tdman kdyttoohjeen vastaisesti

» akkujen varaus on riittdmatén smoov-apumoottorin kdyton aikana

 laitteen korjaamisesta ja muista laitteeseen liittyvistd toimenpiteistd vastaavat henkildt, joita ei ole valtuutettu kyseisiin tehtéviin
* smoov-apumoottoriin liitetddn tai yhdistetddn siihen kuulumattomia osia

* smoov-apumoottorista irrotetaan osia

17. Tarkea oikeudellinen huomautus tuotteen kayttdjalle
Tuotteen toimintahdirididen vuoksi sattuneista ja vakaviin henkildvahinkoihin johtaneista tapahtumista on ilmoitettava valmistajalle
samoin kuin sen EU-maan toimivaltaiselle viranomaiselle, jossa kdyttdja asuu vakituisesti.
Saksan liittotasavallassa edelld mainittuja tahoja ovat
* Alber GmbH (osoite tdmédn kayttoohjeen takakannessa)
* Bundesinstitut fiir Arzneimittel und Medizinprodukte (BfArM),
Kurt-Georg-Kiesinger-Allee 3
53175 Bonn
www.bfarm.de

Ilmoita mainituista tapahtumista EU-jdsenmaissa seuraaville tahoille

» Alberin edustajalle (osoite taman kayttoohjeen takakannessa)

» ladkinnallisiin tuotteisiin liittyvien tapahtumien osalta toimivaltaiselle viranomaiselle omassa maassasi

Luettelo toimivaltaisista viranomaisista on saatavissa Internet-osoitteessa http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/




18. Tekniset tiedot

Ajoyksikko
Toimintamatka (*):
Nimelliskaltevuus:

Maksimilaskukyky:

Kaantéside (minimi):

Huippunopeus:

Moottorin nimellisteho:
Kayttdjannite:
Kayttolampdotila:
Varastointilampotila:
Henkilgpaino:

Sallittu kokonaispaino (**):
Kotelointiluokka:

Type of wireless technology:
FCC compliance:

FCC ID:

Wireless Coexistence Compli-
ance:

EMC Compliance:

RF frequency range:

RF maximum output power:
Wireless operating range:

Wireless functions:

Akkuyksikko
Kennotyyppi:
Nimelliskdyttéjannite:
Nimelliskapasiteetti:
Nimellisenergia:
Latauslampotila:
Kayttolampdotila:

Kotelointiluokka:

Hallintayksikko
Kennotyyppi:
Nimellisjannite:
Nimelliskapasiteetti:
Nimellisenergia
Latausldampotila:
Kayttolampaotila:
Kotelointiluokka:
Type of wireless technology:
FCC compliance:

FCC ID:

noin 20 km standardin ISO 7176 - 4 mukaan

9,1° [16%]. My6s pydratuolivalmistajan ilmoittamia raja-arvoja on noudatettava!

Riippuu kayttdjastd ja pyoratuolin painosta. Pyoratuolin valmistajan ilmoittamat raja-arvot on otettava

myds huomioon.

Kaksinkertainen pydrdtuolin leveys (smoov-apumoottorin kdytdn yhteydessad)

Vakiomalli: 6 km/h Valinnainen malli: 10 km/h

Pyoratuolin valmistajan ilmoittamia raja-arvoja ja maakohtaista tieliikennelainsaadantoa

on noudatettava!

250 W

36 VDC

-25 °C... +50 °C

-40 °C ... +65 °C

maks. 140 kg

170 kg

IPx4

IEEE 802.15.4 (Bluetooth Low Energy)
CFR47, Part 15

A8TBM78ABCDEFGH

ANSI (63.27-2017, separation distance >0.25m

IS0 7176-21:2009

2.402 GHz to 2.480 GHz

1.5 dBm

10m / class 2

Speed, Emergency stop, Operating mode (on/standby)

Litiumioni 18650

36V

6,2 Ah

216 Wh

0°C... +45 °C
-25 °C... +50 °C
IPx4

Litiumioni 18650

3,6 VDC

2,5 Ah

9 Wh

0 °C... +45 °C

-25 °C... +50 °C

IPx4

IEEE 802.15.4 (Bluetooth Low Energy)
CFR47, Part 15

ZAT26M1



Wireless Coexistence Compliance:
EMC Compliance:

Wireless RF frequency range:

Wireless RF maximum output power:

Wireless operating range:

Wireless functions:

Latauslaite
Malli:
Verkkojannite:
Antoteho:
Lahtgjannite:
Lahtovirta:
Kotelointiluokka:

Latauspistokkeen
polaarisuus:

Yksittdisten osien paino
Ajoyksikkd (sis. akun):
Hallintayksikkd (sis. akun):
Latauslaite:

Kokonaispaino:

Muuta
Syttymisherkkyys:

NSI C63.27-2017, separation distance >0.25m

IS0 7176-21:2009

2.402 GHz to 2.480 GHz

5 dBm

10m / class 2

Speed, Emergency stop, Operating mode (on/standby)

Smoov Charger Ymparistolampatila: Kayttd 0...40 °C

100...240 VAC, 50...60 Hz Varastointi -40...+65 °C
48 W Ilmankosteus: Kayttd 10...80 %

48 \/DC Varastointi 5...95 %

1,0 A Ilmanpaine: Kaytto 700...1060 hPa

IP X4 Varastointi 500...1060 hPa

7,2 kg
0,25 kg
0,5 kg

7,95 kg (voi poiketa ilmoitetusta arvosta versiosta tai lisdvarusteista riippuen)

Kaikki kdytetyt materiaalit ja moduulit ovat vaikeasti syttyvid

(*) Toimintamatka vaihtelee maaston ja vallitsevien olosuhteiden mukaan. Edelld ilmoitettu toimintamatka on mahdollista saavuttaa

ihanneolosuhteissa (tasainen maasto, vasta ladatut akut, ympdriston ldmpdtila noin 20 °C, tasainen nopeus jne.).

(**) Arvo on teknisesti mahdollinen yldraja ja riippuu kdytettavastd pyoratuolista.

Kayttdjan soveltuvuus voi myds rajoittaa tatd arvoa.

Kaikki smoov-apumoottorin sdhkkomponentit on suojattu roiskevedeltd ja kosteudelta.
Edelld ilmoitettujen yksittdisten arvojen madrittamiseen on sovellettu asiaankuuluvia standardeja, minkd ohella testauksissa on

kaytetty 100 kg:n painoisia testinukkeja. Yksittdiset arvot saattavat smoov-apumoottorin kdyton aikana silti poiketa ilmoitetuista

arvoista.

pyoratuoleja koskevan standardin ISO 7176-14 asiaankuuluvien lukujen vaatimukset ja vastaavat EU:n ladkinnalli-

c € smoov ja siihen kuuluva ulkoinen latauslaite tdyttavat seka sahkopyoratuoleja koskevan standardin EN 12184 ettd

sistd laitteista annetun asetuksen (MDR) 2017745 vaatimuksia.
smoov-apumoottori on luokkaan I kuuluva lddkinndllinen laite.

Oikeus teknisiin ja rakenteellisiin muutoksiin jatkuvan kehitystyon vuoksi pidatetaan.




Systemnr. / System No. 010200272
Produkt [Product] SMOOQV 010
Betriebsspannung [Nominal Voltage] 36 V
Motor Nennleistung [Rated Power] 250 W @

2020-02-12

Max. Geschwindigkeit [Max. Speed] 6 km/h [3.7 mph]

Nenn-Steigung [Rated Slope] 9,1°[16% ] P A ’
Batterie Typ [Battery Type] Lithium-lon <L)
Batteriekonfiguration [Battery Config.] ~ 10INR19/66-2
Batterie Nennenergie [Rated Energy 216 Wh
MDJ[<[ 7
T A a5
Alber GmbH

Vor dem Weissen Stein 14 (01)04046727188245
D-72461 Albstadt (11)200212
Made in Germany (21)010200272

IR

Wartung
Maintenance
AM/ AL
AUICH/BY:
AN (PLZ)/i00% o
01 néchste 07
02 next 08
03 09
04 10
05 11
06 12
2021 | 2022 | 2023 | 2024

Gerdtetyp / Type Reference: Charger 010
Ausgangsnennspannung / Rated Output Voltage: 1 x 48V
Ausgangsnennstrom / rated Output Current: 1 x 1A
Ausgangsnennleistung / Rated Output Power: 48W
Eingangsnennleistung / Rated Input Voltage:
100-240VAC, 50-60HZ

Eingangsstrom / AC Girrent: 1,5A / 115VAC, 1A/230VAC
Schutzart / Degree of Protection: IP X4

Alber GmbH

Vor dem WeiRen Stein 14
D-72461 Albstadt
www.alber.de

1

520540 051021.0 h
DA

—> 1016133494

\_ 4046727146443

-

19. Kilvet ja merkkien selitykset

Pyorissd ja latauslaitteessa on kilpid, jotka kertovat erilaisia tieto-
ja tuotteesta. Osien vaihto laitevikojen ilmetessd on mahdollista
jalleenmyyjdn vdlitykselld Alberin vaihto-ohjelman puitteissa. Jal-
leenmyyjd tarvitsee tahan kilvissd ilmoitettuja tietoja.

Laitekilpi

Ilmoita jdrjestelmdn numero Alberin vaihto-ohjelman puitteissa
tapahtuvan laitteen vaihdon yhteydessa. Laitekilpi on ajoyksikon
pohjassa.

Kilpi “Huolto”
Kilven tarkoituksena on muistuttaa seuraavan huollon ajankohdasta.
Kilpi on ajoyksikon pohjassa.

Teknisten tietojen kilpi latauslaitteessa

Viereisessa kuvassa ndkyva kilpi sijaitsee latauslaitteen pohjassa. Kil-
vestd kdyvat ilmi latauslaitteen tekniset tiedot sekd ndytot lataa-
misen aikana.

Komponenttikilpi

Ilmoita latauslaitteen osanumero (numero kilven keskelld, merkit-
ty oheiseen kuvaan nuolella) Alberin vaihto-ohjelman puitteissa
tapahtuvan laitteen vaihdon yhteydessa. Komponenttikilvet sijait-
sevat

 latauslaitteen taustapuolella

* ajoyksikdn pohjassa

* hallintayksikon kahvan taustapuolella



Saatavissa olevat lisdvarusteet - Kaatumaesteet

Koska pyordtuolissasi voi jo olla kaatumaesteet, Alber toimittaa niitd vain lisdvarusteena.
Kaytettdessa pyordtuolin alkuperdisid kaatumaesteitd on noudatettava valmistajan kaytto-
ja turvallisuusohjeita.

Kaytettdessa Alberin kaatumaesteitd pyoratuolissa on kaksi lisdkiinnikettd, joihin kaatu-
maesteet kiinnitetddn. Seuraavia ohjeita ja turvallisuusohjeita on noudatettava.

Alberin kaatumaesteiden kiinnittaminen ja irrottaminen

Katkaise smoov virta ennen kaatumaesteiden asettamista.
Poista varmistussokka [23] kiinnikkeen [24] haarukasta, paina sokkaa peukalolla ja
vedd se samalla ulos etu- ja keskisormella.

Tyonnd kaatumaesteen kiinnitysosa [22] kiinnikkeen haarukkaan [24].
Lukitse kiinnikkeen haarukka [24] sokalla [23]. Paina sokkaa peukalolla ja tyonna se
kokonaan niin pitkdlle kuin se menee.

Tarkasta, ettd sokka [23] on lukittunut kiinnikkeen haarukkaan [24]. Sitd ei saa pystyd
irrottamaan lukitusta painamatta.
Kiinnitd toinen kaatumaeste.

Kaatumaesteet irrotetaan pdinvastaisessa jarjestyksessa.




Alberin kaatumaesteiden kdyttaminen
» Paina kaatumaestettd jalalla kuvassa esitetylld tavalla.

» Veda pyoratuolia samalla kahvoista hieman ylos- ja taaksepdin, kunnes pyoratuoli nousee
hieman ja kaatumaesteet lukittuvat paikalleen.

» Pyord voidaan nyt kiinnittda tai irrottaa.
e Toista sama toisen kaatumaesteen kanssa pyordtuolin toisella puolella.

e Kun pyorat ovat paikallaan, kaatumaesteet voi palauttaa perusasentoon. Tyonnd pyo-
ratuolia eteenpdin ja samalla tukitankoa [21] jalalla taaksepdin.




Tarkeita kadytto- ja turvallisuusohjeita

Pyoratuolia ei saa nostaa kdyttdjan istuessa siina!

Kaatumaesteet eivit ole kuljetuspyoria!
Ala liikuta pyoratuolia sen ollessa ylos nostettuna!

Toimi varoen, kun sdddat tai taitat kaatumaesteitd ja erityisesti, kun
saddat tai liikutat niitd kasin. Koska tarvittava jousivoima on suuri,
kasi voi puristua tukitangon [21] kiinnitysosan [22] valiin.

Tarkeitd turvallisuusohjeita

Kaatumaesteisiin liittyviin muutos- ja asennustdihin (esimerkiksi etdi-
syyden sddtdmiseen maanpintaan ndhden) saavat ryhtyd ainoastaan
koulutettu apuvdlinemyyja tai Alberin paikallisen toimipisteen edusta-
jat.

Sisdosan lukitusruuvi (katso [76] viereisessa kuvassa) on kiristettava
5 Nm:n kireyteen. Anna tama asennusty6 jalleenmyyjdsi tehtavaksi.

Pyoratuoliin asennetun kaatumaesteparin suurin sallittu kuormitus on
210 kg. Pyoratuolia ei saa kayttda vain yhdelld kaatumaesteelld varus-
tettuna.

Tarkasta saannollisin vdliajoin, ovatko kaatumaesteet edelleen moit-
teettomasti paikallaan pidikkeen haarukassa [71]. Tarkasta, paaseeko
tukikulma [77] edelleenkin liikkumaan vapaasti. Jos havaitset ruu-
viliitosten loystyneen tai avautuneen tai jos tukikulma ei enaa paase
lilkkumaan vapaasti, anna valtuutetun apuvilinetoimittajan poistaa
nama puutteet.
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